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Universal Girigli , Output Modiil Sistemli
Programlabilir Timer & Counter Cihazi

- 6 Dijit Proses (PV) ve 6 dijit Set (SV) degeri gbéstergesi

- 2 Setli Calisma

- Reset, Pause ve ChA-ChB sayma girigleri

- Konfigiire edilebilir Sayici / Toplam Sayici , Batch Sayici , Zaman
Rélesi , Kronometre , Frekansmetre ve Devir Olgcme fonksiyonlari

- Zaman Rolesi ve Kronometre icin Programlanabilir zaman
skalalar1 (Saniye , Dakika , Saat )

- Otomatik ve Manuel Resetli Calisma

- Output modiil sistemi

- NPN/PNP tipi Calisma

- Sayici fonksiyonunda INC , DEC, INC/INC, INC /DEC,
UP/DOWN , x1/x2 /x4 faz kaymali sayma secgenegi

- Carpim faktérii ve desimal nokta pozisyonu

- Frekansmetre ve Devir Olgme fonksiyonlarinda farkli Alarm
secenekleri

- Toplam Sayici fonksiyonunda Mutlak veya Ofsetli galisma

- Modbus ASCII veya RTU protokoliiyle RS-232 (standart) veya
RS-485 (opsiyonel) Haberlesme
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KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

EZM-9950 Programlanabilir Timer & Counter cihazi kullanim kilavuzu 2 ana bolumden
olusmaktadir. Ayrica cihazin siparig bilgilerinin ve teknik ozelliklerinin yer aldigi bolumler de
mevcuttur. Kullanim kilavuzu igerisinde yer alan tim bashklar ve sayfa numaralan"
ICINDEKILER" dizininde yer almaktadir. Kullanici , dizinde yer alan herhangi bir basliga bélim
numarasi uzerinden erisebilir.

Kurulum:

Bu bolimde, cihazin fiziksel boyutlari, panel Uzerine montaji, elektriksel baglanti, cihaz
Uzerine modul montaji konulari yer almaktadir. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil
devreye alinacagi anlatilmaktadir.

Calisma Sekli ve Parametreler:

Bu bdlimde, cihazin kullanici arayuzl, parametrelere erisim, parametre tanimlamalari
konulari yer almaktadir.

Ayrica bélumler igerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaci ile uyarilar konmustur.

Asagida bolumlerigerisinde kullanilan Sembollerin agiklamalari belirtilmistir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

Kullanicinin bu sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi
gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili énemli notlar bu sembol ile
belirginlestiriimistir.

ii Elektrik carpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir.



1ONSOZ ................................................................................................ Sayfa 6
1.1 GENEL OZELLIKLER
1.2 SIPARIS BILGILERI
1.3 GARANTI
1.4 BAKIM

2 KURULUM. ..ooeeocveriesseseessesssssssessessssssssssssssssesssassssssssessssssssassssssssesssssessssssessanes Sayfa 9
2.1 GENEL TANITIM
2.2 BOYUTLAR
2.3 PANEL KESITI
2.4 ORTAM SARTLARI
2.5 CIHAZIN PANEL UZERINE MONTAJI
2.6 CIHAZIN MONTAJ APARATLARI ILE PANEL UZERINE SABITLENMESI
2.7 CIHAZIN PANEL UZERINDEN CIKARILMASI
2.8 DIP SWITCH ILE CALISMA FONKSIYONU VE GIRIS TIPINININ SECIMI

3.ELEKTRIKSELBAGLANTI................ eeeeeesa e e r s Sayfa 15
3.1 TERMINAL YERLESIMi VE BAGLANTI TALIMATLAR]
3.2 ELEKTRIKSEL BAGLANTI SEMASI
3.3 CIHAZ BESLEME GiRIiSI BAGLANTISI
3.4 SAYMA GIRISI BAGLANTISI
3.4.1 PROXIMITY & SWITCH BAGLANTISI
3.4.2 INCREMENTAL ENKODER & SWITCH BAGLANTISI
3.4.3 SWITCH BAGLANTISI

3.5 EZM-9950 PROGR_AI\_/ILANABiLiR TIMER & COUNTER CIHAZI VE CIKIS
MODULLERI GALVANIK IZOLASYON TEST DEGERLERI

4.CIKIS MODULLERININ TANIMLAMALARI VE SPESIFIKASYONLARL............... Sayfa 22
4.1 EMO-900 ROLE CIKIS MODULU
4.2 EMO-910 SSR SURUCU MODULU
4.3 EMO-920 DIJITAL (TRANSISTOR) GIKIS MODULU
4.4 GIKIS MODULLERININ CIHAZ UZERINE TAKILMASI VE GIKARILMASI
4.5 CIKIS MODULLERININ CIHAZ UZERINDEKI ETIKETLERININ TAKILMAS

5.GIKIS MODUL BAGLANTI TERMINALLERIi VE BAGLANTI SEKILLERI............. Sayfa 27
5.1 EMO-900 ROLE CIKIS MODULU BAGLANTIS
5.2 EMO-910 SSR SURUCU MODULU BAGLANTISI
5.3 EMO-920 DIJITAL (TRANSISTOR) GIKIS MODULU BAGLANTISI

6.RS-232 / RS-485 SERI HABERLESME BAGLANTILARI...........cccovnnns [ Sayfa 29
6.1 CIHAZIN RS-232 TERMINALI ILE PC ARASINDAKI KABLO BAGLANTISI
6.2 RS-485 HABERLESME BAGLANTILAR|
6.3 RS-232 / RS-485 SERI HABERLESME MODULLERININ CIHAZ UZERINE
YERLESTIRILMESI

7.0N PANELiN TANIMI VE SET PARAMETRELERINE ERISIM...........ccceoevererurenene. Sayfa 33
7.1 ON PANELIN TANIM
7.2 EZM - 9950 PROGRAMLANABILIR TIMER & COUNTER CIHAZINA ENERJI
VERILMESI VE YAZILIM REVIZYONUNUN GOSTERGEDEN IZLENMESI



7.3 SET1 VE SET2 DEGERLERININ AYARLANMASI o
7.4 SAYICI / TOPLAM SAYICI FONKSIYONUNDA SAYMA DEGERININ
SIFIRLANMASI VE TOPLAM SAYMA DEGERININ GOZLENMESI

7.5 SAYICI/ TOPLAM SAYIC| PARAMETRELERI
7.5.1 SAYICI / TOPLAM SAYICI UYGULAMALARI ILE ILGILi ORNEKLER

7.6 BATCH SAYICI PARAMETRELERI
7.6.1 BATCH SAYICI UYGULAMALARI ILE ILGILI ORNEKLER

7.7 ZAMAN ROLES| PARAMETRELERI
7.7.1 ZAMAN ROLESI UYGULAMALARI ILE ILGILI ORNEKLER

7.8 FREKANSMETRE / DEVIR OLGER PARAMETRELERI
7.8.1 FREKANSMETRE / DEVIR OLGER UYGULAMALARI ILE iLGILI
ORNEKLER

7.9 KRONOMETRE PARAMETRELERI
7.9.1 KRONOMETRE UYGULAMALARI ILE ILGILI BRNEKLER

7.10 PROGRAM PARAMETRELERINE ERISIM

8.PROGRAM PARAMETRELERI. .....ce.eeeeeeeeeeaseeseeseesssesesssesesssessesasessesseessesesessesasens Sayfa 68
9.EZM-9950 PROGRAMLANARBILIR TIMER & COUNTER CiHAZINDAKIi HATA
IMESAJLARL. ... ceeeeeeeeseeeeeeeseeseseesesseseaseseasesseseaseseasessssesessaseasasensessaseasesessesssseasesens Sayfa 100
10.SPESIFIKASYONLAR........ccotttruetrtrseertsassesessssessssssssessssssesssssssssssssssssssssssssasasssns Sayfa 102
11.DIGER BILGILER.......ccureererecsresessreessesessssesssssesssesssesesssesssesesssessseseasssensans Sayfa 103



EU UYUM DEKLARASYONU

imalatgi Adi : EMKO ELEKTRONIK A.S.
Imalatgi Adresi : DOSAB, Karanfil Sk., No:6,
16369 Bursa, Tiirkiye

Imalatgi bu belge ile asagidaki Griiniin uyumlulugunu beyan eder:

Uriin ismi : Programlanabilir Timer & Counter Cihazi

Tip Numarasi :EZM-9950

Uriin Kategorisi : Olgme, Kontrol ve Laboratuarda kullanilabilir elektrikli
ekipman

Uriiniin tabi oldugu yonetmelikler:

2006/95/AT  Belirli Gerilim Sinirlari Dahilinde Kullanilmak Uzere Tasarlanmis Elektrikli
Techizat lle ligili Yonetmelik

2004 /108 /AT Elektromanyetik Uyumluluk Yonetmeligi

Urlinler asagdida belirtilen standartlara uygun olarak tasarlanmis ve tretilmistir:

TSENG61000-6-4:2007  Elektromanyetik Uyumluluk (EMU) Endustriyel ortamlar igin Emisyon
Standardi

TSEN61000-6-2:2006  Elektromanyetik Uyumluluk (EMU) Endustriyel cevrelerigin
Bagisiklik Standardi

TS 2418 EN61010-1:2003 Olcme, Kontrol ve Laboratuarda Kullanilan Elektrikli cihazlar igin
Guvenlik Ozellikleri

Imza Tarihi ve Yeri Yetkiliimzasi
16 Ekim 2009 Isim : Serpil YAKIN
Bursa-TURKIYE Pozisyon : Kalite GUvence Muduru



EZM serisi Programlanabilir Timer & Counter cihazi , paketleme makineleri, Gretim ve
kalite kontrol bantlarinin yani sira cam, plastik, mermer, sac, kumas kesim ve isleme
makinelerindeki tim boyut, adet, toplam adet, hiz, devir, verimlilik ve zaman 06l¢u ve kontrolu
sorunlarinizda, bu tur ihtiyaglarinizin timdnde guvenle kullanabileceginiz, her tarld mekanik
yaplya ve otomasyon sistemine kolaylikla adapte edebileceginiz bir Grindur.Kontrol ¢ikiglari ve
seri haberlesme birimi ve Cikis moddilleri ile pek ¢ok uygulamada kullanilabilir.

Kullanildigi sektor ve uygulamalardan bir kismi agagida verilmigtir:

Uygulama Alanlari
Cam

Plastik

Mermer

Sac

Otomotiv

Makina imalat sektoru

1.1 Genel Ozellikler

EZM'9950 Standart
Universal Besleme Girisi
Besleme Gerilim 100-240 V ~_ , 50/60Hz
Girigi Diisiik Voltajli (opsiyonel)
Besleme Girisi

24V ~_ 50/60Hz ,24V —

Role, SSR Siiriicii ,
Dijital (Transistor)
Opsiyonel
Cikis Modiilii-1
) Kontrol Cikigi
Opsiyonel Alarm Gikisi
Cikis Modiilii-2
Standart
Seri Haberlesme RS-232 || 1200-19200 baud' a kadar
haberlesme hizi
Opsiyonel
RS-485 || Modbus ASCII veya RTU
Protokoli




1.2 Siparig Bilgileri

EZM-9950 (96x96 14 DIN)

100-240V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz

24V ~ (-%15,+%10) 50/60Hz 24V — (-%15;+%10)

o|N]|=]>

Misteriye Ozel (Maksimum 240V ~ (-%15;+%10))50/60Hz

Seri Haberlesme Uriin Kodu

Yok -

RS-232 EMC-900

N|[-= o]0

RS-485 EMC-910

Modiil-1 Uriin Kodu

00

Yok -

01

Réle Cikis Moduli ( 5A@250V~_Rezistif Yikte ) |EMO-900

02

SSR Siirtici Cikis Modiili EMO-910

03

Dijital (Transistor) Cikis Moduli EMO0-920

Modiil-2 Uriin Kodu

Yok -

Réle Cikis Moduli ( 5A@250V~_Rezistif Yiikte ) |EMO-900

SSR Siirtci Cikis Modli EMO-910

Dijital (Transistor) Cikis Moduili EMO0-920

Cihaz Fonksiyonu

Sayici / Toplam Sayici

Batch Sayici

Zaman Rodlesi

Frekansmetre ve Devir Olger

ENJ ROV I V) N Fo ) I

Kronometre

Girig Tipi

NPN

alo|<

PNP

EZM-9950 Programlanabilir Timer &
Counter cihazina ait tim siparis bilgileri
yandaki tabloda verilmigtir. Kullanici
kendisine uygun cihaz konfigirasyonunu
tablodaki bilgi ve kod karsiliklarindan
faydalanarak olusturabilir ve bunu siparis
koduna donusturebilir.

Oncelikle sisteminizde kullanmak
istediginiz cihazin besleme gerilimi daha
sonra cihaz ile birlikte kullanilacak cikis
modulleri ve diger 6zellikler belirlenmelidir.

Belirlediginiz secgenekleri tablonun
uzerinde yer alan kod olusturma
kutucuklarina yerlegtiriniz.

Standart oOzellikler diginda kalan
isteklerinizigin bizimle irtibata geginiz.

Vac tanimiolarak ~~ simgesi
Vdc tanimi olarak —= simgesi
Vac ve Vdc’nin birlikte
kullanildigi tanimlarda =
simgesi kullaniimistir.



Malzeme ve iscilik hatalarina kargi iki yil sureyle garanti edilmigtir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan musteriye dusen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde yururlukte kalir.

1.4 Bakim

Cihazin tamiri egitimli kigiler tarafindan yapilmalidir. Cihazin dahili pargalarina erigsmek icin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon iceren c¢ozeltilerle (Petrol , Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
coOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik guvenirligini azaltabilir.

Cihazin dig plastik kismini temizlemek icin etil alkol yada suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.
Cihazin ortalama kullanim 6mrt 10 yildir.

(o]



Cihazin montajina baglamadan dnce kullanim kilavuzunu ve asagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Paketinigerisinde,

-1 adetcihaz

-2 adet MontajAparati

- Garanti belgesi

- Kullanma Kilavuzu bulunmaktadir.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma isleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz uzerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike so6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tum elektriksel baglantilarini sistemden
ayiriniz.

Cihaz lUizerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazin besleme
girisinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar géormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tum baglantilar
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz ulzerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye calismayin. Cihaz ulizerindeki
mudahaleler, cihazin hatali galismasina, cihazin ve sistemin zarar gérmesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanicive patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uzerinde tehlike yaratabilecek tim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin guivenligii¢in gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem tizerine montajinin yapiimasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme parcalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin diismeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin , bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglar disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.



Uriin etiketi

2.1 Genel Tanitim

Montaj Aparati
Terminal koruyucu kapak

Cihazin montajinin yapildigi panel
\ (maksimum kalinhik 15mm / 0.59 inch)

On Panel
IP65 koruma

2.2 Boyutlar

Maksimum 15mm / 0.59 inch

“

N
(D, ) D, (D, ) )

O000000
I |
o - —

slolcizlels A T

96mm / 3.78 inch

EZM-9950 v

A
A 4

96mm / 3.78 inch >« >
11.5+1 mm /0.45 inch 76mm /2.99 inch
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2.3 Panel Kesiti

129 mm / 5.08 inch (min)

A

129 mm / 5.08 inch (min)

92mm / 3.62 inch

\4

A

92mm/ 3.62 inch
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2.4 Ortam Sartlan

Calisma Kosullari

ﬂ Calisma Sicakhgi

%. Maksimum Rutubet

‘ Yiikseklik

Patlayici atmosferik ortamlar

:0ile 50 °C

: 2000m'ye kadar

: 90 %Rh (Yogunlagma olmaksizin)

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
i i i Asindirici atmosferik ortamlar

Ev uygulamalari (Cihaz sadece endiistriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaji

1-Cihazin montaj yapilacagi
panel kesitini verilen Olgllerde
hazirlayiniz.

2-Cihazin 6n paneli Uzerinde
bulunan sizdirmazlik
contalarinin takili oldugundan
emin olunuz.

3-Cihazi panel uzerindeki
kesite yerlestiriniz. Cihazin
montaj aparatlari Uzerinde ise
panel Uzerine yerlestirmeden
cikariniz.

tium aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

ii Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek

montaji yapacak personelin guivenligi igin gereklidir.
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2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun
olarak tasarlanmistir.

1-Cihazi panelin 6n tarafindan
acllan kesite iyice yerlestiriniz.

2-Montaj aparatlarini ust ve alt
sabitleme yuvalarina yerlestirip
aparat vidalarini sikarak cihazi
panele sabitleyin

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem lzerine montajinin yapilmasi
gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme pargalarn ile cihazin montajini
yapmayiniz. Sabitleme parcgalarn ile cihazin digsmeyeceginden emin olacak
sekilde montajini yapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Cikariimasi

Cihazi panel lizerinden ayirma islemine baslamadan once cihazin ve bagh
oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tiim baglantilarini ayiriniz.

1-Montaj aparatinin vidalarini
gevsetiniz.

2-Montaj aparatlarini, Ust ve alt
sabitleme yuvalarindan hafif¢ce
cekerek gikartin.

3-Cihazi panelin 6n tarafindan
cekerek ¢cikariniz.
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2.8 Dip Switch ile Calisma Fonksiyonu ve Girig Tipinin Segimi

iit Cihazin kutusu uzerindeki DIP Switch’in pozisyonlari degistirilerek ¢alisma

Fonksiyonu ve Girig Tipi (NPN/PNP ) degistirilebilinir.

e —
OFF ON
unt
2
OFF_ON o
100
200 1 o
unt

+300
40O

I
a0

B
225 —

[Regs E

B
w N

. Vv [
o] ]
B2 B
Blea -

mz<|B
1383y El []
asnvd .

= SN
a4d El T
Z-37NAON —

IE- vud .

=N 0 E'

W

@- -37NAON
[

DIP Switch’ler cihaz kutusunun st kismindaki

Fonksiyon Seg¢imi

kapagin altindadir.

OFF ON OFF ON
=y ] =y ]
2  mm| Sayici / Toplam Sayici 2 Batch Sayici
3w ] 3 |

OFF ON OFF ON
1. ] o 1 Frekansmetre ve
2[C—_ mm| | Zaman Rolesi 2[mm ] | Devir Olger
3w | 3w ]

OFF ON
1- Kronometre
2 =
3 |

Girig Tipi Segimi

OFF ON OFF ON

4 NPN 4 PNP
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3.Elektriksel Baglanti

Cihazin sisteme gore konfigure edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanlig
konfiglirasyon sonucu sistem ve/veya personel lizerinde olusabilecek zarar
verici sonuglarin sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika c¢ikisinda belirli degerlere ayarlanmistir, bu
parametreler kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gore
degistirilmelidir.

edebilir duzeydedir, yetkisiz miidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi
uygulanarak cihazin, sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari
engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek ig¢in cihazin tim baglantilari
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz, bu tur urunlerde deneyimi olan vasifli operatéor veya teknisyenler
tarafindan kullanilmalidir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit

3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlari

Sl eeeeee

Kablo Kesiti :
18 AWG /1 mm?
Tekli/ Coklu

I 6 mm/0.236 inch

24 adet terminal M3

Opsiyonel baglantilar

Bos terminaller

.
@ ©®

13714715716717718719720[21722723124

Vida sikmayonii0.5Nm

IRI(

®

)

Tornavida 0.8x3mm

|
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3.2 Elektriksel Baglanti Semasi

f Sistemin zarar géormemesi ve olabilecek kazalari engellemek icin Cihazin

Elektriksel baglantilarinin agsagida verilen Elektriksel Baglanti Semasina gore
yapilmasi gerekmektedir.

Sensor

Besleme Gerilimi >2yma Girisleri

.
0

< w |I—
Sﬁl W F F ;
[1] [2] [3] [4] [5] [e] [7] [8] [9] [10] [11] [12]
SEMKO . i
PIN : EZM-9950 cWW\us C € Haberlesme
/\ D - . Soketi
!
MODULE-1 MODULE-2
T T T A
[13] [14] [15] [16] [17] [18] [19] [20] [21] [22] [23] [24]

/

Opsiyonel Cikis Modil Terminalleri Besleme Gerilimi Girigi
Role Cikis Modiilii 100-240V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA

SSR Siiriicii Modiilii 24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA
Dijital (Transistor) Cikis Modulu 24V — (-%15;+%10) - 6W

(Sipariste belirtilmelidir.)

-
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3.3 Cihaz Besleme Girigi Baglantisi

Universal Besleme Girisi Diigiik Voltaj 24 V =~
Baglantisi Besleme Girigi Baglantisi

@ Not-1 @ Not-1

o]
=

L N Ag’ L [Not-2

[ Sigorta

N
23| |24 23| |24
PAN PAN PAN PAN

Harici

Sigorta
:| (24V ~ :1A~_T)

(24V-—:1A—=—T)

Not-3

Harici
Sigorta :
(1A~T)

Besleme Besleme
Q/ Q/ Anahtan (/ (/ Anahtari

Not-3

Besleme Besleme
100 -240 V ~ 24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz
(-%15;+%10) 50/60 Hz Veya 24V — (-%15;+%10)

Not-1 :100-240 V ~~ 50/60Hz Besleme girisinde 33R Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.
24V ~_ 50/60Hz ve 24V —= Besleme girislerinde 4R7 Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

Not-2 : 24V —=Besleme kullanilirken Lile belirtilen (+), Nile belirtilen (- ) ugtur.
Not-3 : Harici sigorta tavsiye edilir.

AN
AN

Cihazin besleme gerilimini belirtilen terminallere uygulayiniz.

Cihazin besleme gerilimini tiim elektriksel baglantilar yapildiktan sonra veriniz.
Cihazin galisacagi besleme gerilim araligi sipariste belirtiimelidir. Duglik ve
yuksek gerilim araligi icin cihaz farkh uretilmektedir. Montaj sirasinda, cihazin
besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol islemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak cihazin,
sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihaz ulizerinde , cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtari yoktur.
Cihazin besleme girigsinde cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtarin
kullanici tarafindan sisteme ilave edilmesi gerekmektedir. Besleme anahtarinin
cihaza ait oldugu belirtilmeli ve kullanicinin rahat¢a ulasabilecegi yere
konulmalidir.

Besleme anahtari Faz ve Notr girislerini ayiracak sekilde iki kutuplu olmali ,
Elektriksel baglanti besleme anahtarinin agik / kapali konumlarina dikkat
edilerek yapilmalidir. Besleme anahtarinin agik/kapali konumlari isaretlenmis
olmalidir.

~- Besleme giriglerinde Harici Sigorta Faz baglantisi iizerinde olmahdir.
—— Besleme girislerinde Harici Sigorta (+) hat baglantisi lizerinde olmalidir.

Cihazin besleme girigsinde dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadir.
(Detayh bilgi igcin Not-1’e bakiniz. ) Herhangi bir sorunla karsilagiimasi
durumunda, onarimigin ureticiile irtibata geginiz.
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3.4 Sayma Girigi Baglantilari
3.4.1 Proximity & Switch Baglantisi

DIP SWITCH AYARI : PNP

I PROX. 1 PROX.
PNP PNP

+ +

B S N [y

Switch

RESET [0 |<H—0~_0

Switch

PAUSE [& | <H—0~_0

=]-F
]
o)<
=4

é |
1
| 3 > P 2
"% o (&) (&)
> X
© NOT-2
o=
NOT-1

DIP SWITCH AYARI : NPN

PROX. PROX.
NPN NPN
+ +

LK L

p— =] .
50 5b
A A < < < <&
1] [2] (4] [5] [e]
< . " -
£ |: 7] w
I > p- - 2 0
(P o (@] (&] o 14
f.gu NOT-2
NOT-1

NOT-1: Harici Transmitter igin yardimci gii¢ beslemesi.
12V — *%10,50 mA maksimum kisa devre korumasi.

NOT-2: Reset ve Pause girigleri elektriksel glirultuye kargi korumal giriglerdir.
Koruma siiresi m parametresiile ayarlanabilir (2-250 ms.)



3.4.2 Incremental Enkoder & Switch Baglantisi

DIP SWITCH AYARI : PNP

INCREMENTAL ENCODER
10 to 30V —

Switch
—O~ _O———

I
Switch
PAUSE [ | {H—0~_0—¢

+

PAN PAN A4 %
] (2] 4] 6]
o ;
|:8 > 2 0
L% (=) o o 14
ié NOT-2
NOT-1

DIP SWITCH AYARI : NPN

INCREMENTAL ENCODER
10 to 30V —

By
(]
[«]4
[~]4

I
Switch
PAUSE [ | H—0~_O———¢
Switch
RESET [0 | ¢H—0~ 0——

-
S ! < o
|: 0 > £ c
1 u; o U 0
s NOT-2
NOT-1

NOT-1 : Harici Transmitter igin yardimci glui¢ beslemesi.
12V— £ %10, 50 mA maksimum kisa devre korumasi.

NOT-2: Reset ve Pause girigleri elektriksel glirultuye kargi korumal giriglerdir.
Koruma siiresi m parametresiile ayarlanabilir (2-250 ms.)

19



3.4.3 Switch Baglantisi

DIP SWITCH AYARI : PNP

Switch

[»] o0

Switch
_O\O

Switch
4__0\0

Bl
[o]D
]

(o] <H
RESET [@]<H

Maks. 50mA
ov
ChA
ChB

> PAUSE

12V

NOT-

-—

DIP SWITCH AYARI : NPN

Switch

RESET @ H—0—0

Switch

PAUSE [&|¢H—0~_0

IEI(]— Switc(l)‘t
IEI(]— Switc(ID'l

=
-

< |
E | < w
L <
|:u‘; z ) 3]
> 3 NOT-2
o=
NOT-1

NOT-1: Harici Transmitter igin yardimci gii¢ beslemesi.
12V — *%10,50 mA maksimum kisa devre korumasi.

NOT-2: Reset ve Pause girigleri elektriksel glirultuye kargi korumal giriglerdir.
Korumasiiresi [P~ o - J4| parametresiile ayarlanabilir (2-250 ms.)
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3.5 EZM-9950 Programlanabilir Timer & Counter Cihazi ve Cikis Modulleri Galvanik

izolasyon Test Degerleri

2000V ~ ( EZM-9950.1...... igin )

Besleme Girisi

500V ~~ ( EZM-9950.2...... icin )

<«
| OV—
2000V 2000V
47;\/ EMO-900 <T;\/
i Réle Cilus Modiilii (
2000V ~ 500V ~
> EMO-910 | <>
1 ( SSR Siirici {(
Modiilii
2000V ~ 500V ~
<>  [13]1¢ EMO-920 13[16] >
t( Dijital Cikis Modiilii t(
2000V ~
<> 12V — Senso6r
() () 1] Besleme Gerilimi [1]
2000V ~ |2 El
(’ (’ (4] Sayici Girigleri [4]
(5] (5]
(6] (6]
2000V ~ EMc910 500V ~
{{ RS-485 Seri 1
Haberlesme Modiilii
M’\’ EMC-900
)} RS-232 Seri

tt

Haberlesme Modiilii
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4. Cikis Modiillerinin Tanimlamalar ve Spesifikasyonlar

EZM-9950 programlanabilir Timer & Counter cihazi, kullanicinin uygulamada ihtiyag
duyabilecegi ¢ikis birimlerinin kullanimina olanak taniyacak sekilde tasarlanmig moduler bir
cihazdir.

Cihaz Gzerinde ¢ikis moduillerinin takilabilecegi iki adet modtil yuvasi mevcuttur. Kullanici
bu bélimde anlatilan ¢ikis moddulleri ile farkli uygulamalarda sistem ihtiyaglarina gére cihazi
konfigure edebilir ve sisteme kolaylikla adapte edebilir.

Cikis Modiullerinin Boyutlari

mm

20.3 mm.
75.2 mm.

7
r g T8 mm.

41.4 mm.

A

4.1 EMO-900 Role Cikis Moduliu

EMO-900 Rdle Cikis Modulu Modul-1 veya Modul-2 yuvasina, Rodle c¢ikigi gerektiren
uygulamalarda kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-900 Role Cikigs Modiulu Spesifikasyonlari

Cikis : Rezistif YUkte 5A @ 250V ~~ , Tek Acgik / Kapali Kontak
Boyutlar : 18x75.2x41.4mm
Elektriksel Omri :100.000 anahtarlama (Tam YUkte)

EMO-900 Role Cikig Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Kontrol ¢ikisi veya Alarm c¢ikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkh fonksiyonlar
icin kullanilabilir.
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4.2 EMO-910 SSR Suriici Modulu

EMO-910 SSR Surucu Modult Modul-1 veya Modul-2 yuvasina, SSR surtcu gikisi gerektiren
uygulamalarda kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-910 SSR Siiriicli Modiilii Spesifikasyonlari

Cikis : Maksimum 26 mA, 22V ——= %10, izolasyonlu
Boyutlar 1 18x75.2x41.4mm

EMO-910 SSR Suriici Modiilunun Uygulamalarda Kullanimi

Kontrol veya Alarm ¢ikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkli fonksiyonlar igin
kullanilabilir.

Not 1: SSR slrict modull, kontrol ¢ikisinin ¢ok sik devreye girip ¢iktigi uygulamalarda role
¢ikis modull yerine tercih edilmelidir (Réle, ¢ok sik devreye girip ¢ikan sistemlerde, mekanik
omru nedeniyle belirli adetteki agma/kapama isleminden sonra arizalanmaktadir).

4.3 EMO-920 Dijital (Transistor) Cikis Modulu

EMO-920 Dijital (Transistor) cikis moduli Modul-1 veya Modul-2 yuvasina, Dijital Cikis
gerektiren uygulamalarda kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-920 Dijital (Transistor) Cikis Modiili Spesifikasyonlari

Cikis : Maksimum 40 mA, 15-18V —= %10, izolasyonlu
Boyutlar 1 18x75.2x41.4mm

EMO-920 Dijital (Transistor) Cikis Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Kontrol veya Alarm ¢ikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkli fonksiyonlar igin
kullanilabilir.
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4.4 Cikis Modiillerinin Cihaz Uzerine Takilmasi ve Cikarilmasi

f Cikis modiilu ilave etmek veya degistirmek istediginiz cihaz, panel lizerine

takih ve baglantilari yapilmis ise oncelikle cihazin ve sistemin enerjisini
kapatiniz. Cihaz Gizerindeki baglantilari ayiriniz ve panelden gikariniz.

Cihazin altinda ve ustinde bulunan 6n panel kilitteme pimlerini
iceriye dogru bastiriniz.

Diger elinizle dis kutuyu 6n panelden geriye dogru ¢ekiniz.

Dis kutuyu cihazdan tamamen ayiriniz.

ilave etmek istediginiz moduili yuvasina yerlestiriniz.
Degistirmek istediginiz modullu yuvasindan ¢ikariniz yerine modulln yenisini
veya kullanmak istediginiz diger modulu takiniz.

Dis kutuyu terminal numaralarina gore uygun pozisyonda
yerlestiriniz.

kullanilacagi sisteme montaji yapilirken bu degisikliklerin dikkate alinmasi
gerekmektedir. Bu degisiklikler dikkate alinmadan yapilacak baglantilar
sistem, operator veya montaj personeline zarar verebilecek kazalarin
olugsmasina neden olabilir. Bu iglemlerde olusabilecek zarar verici sonuglarin
sorumlulugu aliciya aittir.

i Cihaz lzerinde modiil ilaveleri veya degisiklikleri yapildiktan sonra




4.5 Cikis Modiillerinin Cihaz Uzerindeki Etiketlerinin Takilmasi

MODUL-1/2 yuvasina taktiginiz her modulin, cihazin baglanti terminalleri ile iliskisini
gOsteren etiketi vardir. Bu etiketler, cihazin Uzerindeki etikette MODUL-1/2 i¢cin ayrilmis bos
kutucuklara yapistirilir. Asagidaki gizimlerde her modul igin kUguk etiket gizimleri ve bu etiketlerin
yapistirilacagi alanlar gosterilmigtir.

MODUL-2 yuvasina takilan moddle ait terminal baglantilarini
gOsteren kuguk etiketin yapistirilacagi bolge

ﬁ_—
\=RE
- E D
g
| ERE <P H
;E %
‘j‘éH Ef ‘ i z3ndon
I

MODUL-1 yuvasina takilan modiile ait terminal baglantilarini
gOsteren kuguk etiketin yapistirilacagi bolge

CIKIS MODULLERINE AIT ETIKETLER

@NC o_<;>No cj)

5A@250V~
Relay Output Module

EMO-900

EMO-900 Role Cikis Modiilii igin cihaz Gizerine yapistirilan etiket

o+ =0
Max. 26mA, 22V—
EMO-910
SSR Driver
Output Module

EMO-910 SSR Siiriicii Modiili i¢in cihaz uzerine yapistirilan etiket

o+ -0
Max. 40mA@18V-—
EMO-920
Digital Output
Module

EMO-920 Dijital Gikis Modulii igin cihaz Uzerine yapistirilan etiket
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Ornek: MODUL-1 yuvasina EMO-900 Réle Cikis Modiilii, MODUL-2 yuvasina EMO-910 SSR
Surict Cikis Modullu taktigimizda ve cihazin Ust etiketine moddller ile ilgili etiketleri
yapistirdigimizda gérinum asagidaki gibi olacaktir.

OFF ON

OFF ON g Totalizer
1

OFF ON

2 1| paien
3 2|mm || Counter
3o

Counter
&

b BT O = g
2@ Timer 2 Tachometer 2 Chronometer OFF ON
|3 (- ] 3w 3w m
[13] [15] 21 122 [z3
o+ =0 N L
< L’Nc\ A %| Max. 26mA, 22v— SEMKO 100 to 240 V~_
u o 50/60 Hz - 6V,
3| sA@zsov~ =) Esl\g%-Qw P/N : EZM-9950
Q | Relay Output Module river
2| EM0-900 €| output Module 0 T 50 IP65/1P20 ((F @
; . AAD
i [ |: < o [2] ‘I-}J, ®
CosE oz B o oz o8 s CE i
(3] [4] [5] [6] [9] [11] [12]
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5. Cikis Modul Baglanti Terminalleri ve Baglanti Sekilleri

Modiul-1 / Modul-2 Opsiyonel Cikis Modulleri

EMO-900

Relay Output Module
5A@250V~_

Oné T ONo c;£

EMO-910
SSR Driver Output
Module
Max. 26mA, 22V —

+ -
0

Digital Output Module
Max. 40mA@18V -——

+
o

EMO-920

o

5.1 EMO-900

b s

H

— Modul-1 Baglanti Terminalleri

— Modul-2 Baglanti Terminalleri

Modul-1

5A ~ T Sigorta
—

NC

_}_13
%

14

S|

Son Kontrol
Elemani
(Kontaktor)

Role Cikis Modului Baglantisi

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak segilmelidir.

Yiik

Modul-2

€18

5A ~_ T Sigorta
—

NC

— ®

Son Kontrol
Elemani
(Kontaktor)

_}_16
%

17
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5.2 EMO-910 SSR Siirucii Modulii Baglantisi

L
Modiil-1 et
14—
N
13—
Maks. 22V —
Maks.26mA
——+
Sigorta
| I |

5.3 EMO-920

Modul-1

14 >

13 >

1518 V —
Maks.40mA

!

L
Modiil-2 S Eeman
17 D (SSR)
+ N
16)> D
Maks. 22V —
Maks.26mA
—+—+o
Sigorta
1

Modul-2

17 P

16 >

15-18 V —
Maks.40mA
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6. RS-232 /| RS-485 Seri Haberlesme Baglantilari

RS-232 Terminal Tanimlari

K K R D K | || 1Y |

1721 3[4| 5] 6 7819 [[10( 11 [[12

+5Vdc q 1
> ——p|2 @
RX q 3
GND q 4 VAN

13:14:15:16:17:18719:20:21122:23:24

D eeees

RS-485 Terminal Tanimlari

K K R D K ||| 11 |

172 3|4 5[ 6 7| 81 9[[10(11 [[12

- ]
— { -

S A

13:14:15:16:17:18719:20:21122:23:24

D eeees

29



6.1 Cihazin RS-232 terminali ile PC(Kisisel bilgisayar) arasindaki kablo baglantisi

PC (Kisisel Bilgisayar)
9 Pin DCON baglantisi

(10

20

90 RX

Kablo uzunlugu 9600 baud
icin maksimum 12 metre

80| 1x

X

EZM-9950

zlele

’5’6’718

30
70
40

60| GND

=

RX

GND

PC (Kisisel Bilgisayar)
25 Pin DCON baglantisi

m
250

20

X

Kablo uzunlugu 9600 baud
icin maksimum 12 metre

240
30

RX

230
40

220
50

210
60

200

GND

13 ||

14

|16 ||

17:18:1ajzoj

EZM-9950

“ele

’5’6’718

10

(111

T

RX
GND

70
190

80
180

90
170

100
160

110

150
120

140
130

13 ||

14 ||

16 ||

17:18:1gjzoj

2|

12
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6.2 RS-485 Seri Haberlegsme Baglantilari

PC(Kisisel bilgisayar)

RS-232 --> RS-485
Konvertor

RS-232
Baglanti
Kablosu

MASTER

RS-485 hatti Gzerine maksimum 32
adet terminal baglanabilir.

Rt Direnci = 120 Q olmalidir.

Haberlesme bagdlantilari icin Twisted
Pair Kablo Kullaniimalidir.

9600 Haberlesme Hizinda Kablo

uzunlugu maksimum 1000 m olabilir.

Haberlesme hizi arttikga kablo
uzunlugu azaltilmahdir.

SLAVE-1

.

o
12

2]
o

e

DHD I

DE%D

[

[[16 [[17 [| 18 ]| 19 ]| 20 [| 21

A

23 [|24 ||

&

I ENEY
Enn

2|

(7]

LAVE-2

.

.o

B

o

-

10 11 Du

i

[ =]

[

[ =]

—— -
l :17:1sj1sﬂ20ﬂ21 23:24:
%%qu e
SLAVE-N
iowseee
i ;5;617D8D 1 11D12’
— -
I :17:1sj1sﬂzoﬂz1 23:24:
%%qu g
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6.3 RS-232 / RS-485 Seri Haberlesme Modiillerinin Cihaz Uzerine Yerlestirilmesi

"CIKIS MODULLERININ CIHAZ UZERINE TAKILMASI VE CIKARILMASI" bélimiinde
anlatildigi gibi cihaz kutusunun arka gévdesini ayiriniz. Cihazin MODUL-1/2 yuvasi Uzerinde
bulunan moddlleri arka taraftan ¢cekerek cikariniz. Cihazin alt tarafinda bulunan besleme kartini
on paneldeki tirnaklarindan kurtararak ayiriniz. Alt ve Ust kartlar arasindaki kablo baglantisina
dikkat ediniz. Bu kabloda meydana gelebilecek hasar cihazin ¢alismamasina neden olacaktir.

RS-232 veya RS-485 modulu agagidaki sekillerde A ve B olarak isaretlenen soketlere
takilacaktir. Cihazi on paneli saginizda kalacak sekilde ve asagida gosterildigi gibi tutunuz.
Haberlesme modulunu de sekilde gosterildigi gibi, haberlesme soketi solunuzda ve 5 terminalli
modul baglanti soketi yukarida kalacak sekilde tutunuz. 5 terminalli modul baglanti soketini Ust
kart Uzerindeki yuvasina yerlestiriniz. Ayni iglemi alt kart Uzerinde bulunan terminal yuvasi ve
modul Gzerindeki 3’10 terminal igin yapiniz. Alt karti 6n panel Gzerindeki yerine takiniz. Cihaz
Uzerinden ¢ikardiginiz diger modulleri MODUL-1/2 yuvalarina takiniz ve cihazi kutusunun
icerisine yerlestiriniz.

Ust kart —
[ —1
||
A _
B | |
[ - —1
Alt kart e i
Ust kart — |
[ —1
Hl A _
I
RS-232
g veya =
= RS-485
modiili r =
—1
Ul Alt kart =
B a —
[ [ ] I1 T ] -
Ust kart — 11— il
[ —1
N A ~ _
— 1 RS-232 =
= veya
P RS-485 .
modulu
- JEN—
[ - —1
Alt kart A i
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7. On Panelin Tanimi ve SET Parametrelerine Erigim

7.1 On Panelin Tanimi

NOT-1
SET1 degerine bagli olan e . o
Cikig Aktif LED'i OV 0000 ) gtiel Degerve
'-'. '-'. '-'. '-'. '_'. '-' Gostergesi
o2 e Do oo oD
SET2 degerine bagh olan : o.0.0.0.0.0) gsg;ri, \?5 12
S1/S2: SET1/SET2 Gostergesi

Degeri Gosterim LED'i

RESET,

(=)

() (&) (=)

TOTAL

SET1

[EEMKO)

RESET Butonu:
Aktliel Deger

Timg

or & Cod

SET2

EZM-9L50

nter
TOTAL Butonu:
Sayilan Toplam

Gostergesindeki
Sayinin Sifirlanmasi
icin kullanilir.

SET1 Butonu:

SET1 degerine ulagsmak ve
bu degerin degistirilmesi
gereken durumlarda
kullanilir.

PROG Butonu :
Programlama Bolimiine
erisim igin kullanihir.

KAYDIRMA Butonu :
Degistirilmek istenilen
parametrelerin ilgili
basamagina erismek igin
kullanilir.

Degeri gormek igin
kullanilir.

SET2 Butonu:

SET2 degerine ulagmak ve
bu degerin degistirilmesi
gereken durumlarda
kullanilr.

ONAY Butonu :

Tum degisikliklerin
Kaydedilmesi ve
Programlama boliimiinde
parametreler arasinda
dolagmak igin kullanilir.

NOT-2 ARTTIRMAButonu:

Kaydirma Butonu ile segilen
basamaktaki sayinin degerini
arttirmak icin kullanilir.

(0ile 9 arasinda deger alabilir.)

NOT-1: Sayici/ Toplam Sayici Fonksiyonunda Toplam sayma degeri 12 basamaklidir.

NOT-2 : Sayici / Toplam Sayici Fonksiyonu kullaniliyorken , SET1 Calisma Sekli Segimi

P-o-22)=100000 1 ise SET1 degerinegatif bir deger alabilir. Bu iglem
esnasinda SET1 degerinin 6. basamagi Arttirma butonu ile 0’dan 9’a kadar herhangi bir
deger alabilir “9” rakamindan sonra arttirma butonuna tekrar basildiginda “-” igareti gelir.
Ekranda “-” igsareti varken SET1 degeri onaylanirsa SET1 degeri negatif olur.

parametresi =[O 1
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7.2 EZM - 9950 Programlanabilir Timer & Counter Cihazina Enerji Verilmesi ve Yazilim

Revizyonunun Gdstergeden izlenmesi

Cihaza enerji uygulandiginda cihazda kullanilan yazilimin revizyon numarasi Aktiel deger
ekraninda belirtilir daha sonra cihaz normal galisma ekranina doner.

Cihaza enerji uygulandigindaki ekran bilgileri asagidaki gibidir:

aaaaaq
000, 0. 0.0 00 1)
/ = = HQEBERER

“ rEu”Revizyon yazisi Revizyon numarasi

SIOICISIONS

Timer & Counter

EZM-9950
_C _ 17 0000000700
~ oo I 1 ARARA AR
e =N Ralnl G T I
0 0 0 0 00 0 0

SIOICGISIONS SIOICISIONS

Timer & Counter Timer & Counter

EZM-9950 EZM-9950

Yazilim Revizyonu Ana Calisma Ekranina gelinir.

Cihazin acilisi sirasinda beklenmeyen bir durumla karsilasilirsa cihazin
enerjisini kesiniz ve yetkili kisileri bilgilendiriniz.
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7.3 SET1 ve SET2 Degerlerinin Ayarlanmasi

SAYICI / TOPLAM SAYICI Calisma Fonksiyonunda olan bir Cihazin SET2 degerini
degistirelim.

7170 171 71 177 7)) Gahsma 7170 171 71 71 7)) SET2 Ekrani
000000 0 0 Ekrani NN

slojolsicle slojolsiole
@ | e © S

KAYDIRMA Butonuna tekrar

KAYDIRMA butonuna bastiginizda

basiniz.
SET2 degerinin 6.Basamag! Yanip
sénmeye baslar. Set degerini kaydetmeden
¢tkmak icin SET1 veya SET2
l Butonuna basiniz.
17 071171071 171 177 SET2 17 171 171 071 171 177 SET2 Ekrani
0 00 00 00 0t 1) Ekrani [ I I Y |
o VI — o FI0ITT 007
LIS 0 A AN
: g SET2
degerinin

B80EEEE ) (1) () [a] (=]l vom ™
| baslar.

SET2 degerinin 5.basamagi KAYDIRMA Butonuna ARTTIRMA Butonuna
Yanip sdnmeye baslar. Tekrar basiniz. basarak yanip sonen
basamaktaki sayiyi
v arttiriniz.
IV 010107 ) SET2 170071 171 071 171 1) Gahsma
Lo o O L L) Ekrani L0 L O ) L Ekrani

clolciniclE = () @ @)
c = c -

ONAY Butonuna basarak ilgili degeri
SET2 degeri olarak kaydediniz.

@ IP-o-28) Reset ve SetKorumasi Parametresi [J00007], [[O00003) veya

0O00005] ise SET2 degerinin degistirilmesine izin verilmez. Detayl agiklama

icin Parametreler bolimiine bakiniz.
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SAYICI /| TOPLAM SAYICI Calisma Fonksiyonunda olan bir Cihazin

SET1 degerini

degistirelim.
170171 171 171 171 171 Galisma 17717 17 070 071 171 SET1 Ekrani
L9 L0 0 L) Ekram 00
sz'-"-::'-- — e e e N

SIGICISICIS

@ =)

SET1 butonuna basiniz. Ekranda
SET1 degerinin icerigi goruntdlenir.

SICICICICIS
S =)

KAYDIRMA Butonuna basiniz.

Set degerini kaydetmeden

SET1

s -

<IGICICIGIS
|

Ekrani

citkmak icin SET1 veya SET2
Butonuna basiniz.

SET1 Ekrani

—

SET1
degerinin
5.basamagi
Yanip
sdnmeye
baglar.

SIOICICICIS
=) S

SET1 degerinin 6.basamagi

KAYDIRMA Butonuna

ARTTIRMA Butonuna

Yanip sonmeye baslar. Tekrar basiniz. basarak yanip sdnen
basamaktaki sayiyi
* arttiriniz.
710 717y SET 70070071 71 71 7 Galisma
l_ll_ll_l‘lq_il_ll_ Ekrani 00 00 00 00 0t 1) Ekrani
SN I —> " sNalx

=) (7] (O] [a) (=) o
(o) |@

SIONCISIOIS
=) =

ONAY Butonuna basarak ilgili degeri
SET1 degeri olarak kaydediniz.

®

naonnn
gy

L;

[P-o-28) Reset ve Set Korumasi Parametresi [J

nornn

00000 ’ 000003 veya

ise SET1 degerinin degistiriimesine izin verilmez. Detayl agiklama

icin Parametreler bélimiine bakiniz.
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7.4 SAYICI / TOPLAM SAYICI Fonksiyonun

da Sayma Degerinin Sifirlanmasi ve

TOPLAM SAYMA Degerinin Gozlenmesi

700 2 ) Gahsma 1717171 171 ) Galsma
oo )1 L Ekrani O 0 L Ekrani
o 0 2071071 0% > 177 177

Sayma degeri
sifirlandiktan

| I_sBortlra TOTAL
SIGICICICIS ol (7)) (0] () (=) [ basiniz.
S G S G
RESET butonuna bastiginizda Cihazin o ana
kadar saymis oldugu deger sifirlanir ve bu
sayma degeri TOPLAM sayma degerine eklenir.

v
17777 M ToTAL 7 71 77 M) TOTAL
0 00 00 00 it 1) Ekrani 0 00 00 0 i 1) Ekran
0T T "7 7 )77

e E @ e —
S =)

TOTAL Butonuna basmaya devam
ediniz. Total Butonu birakildiginda
Ana calisma ekranina donus yapllir.

v v
SIOICISICIS
S =)

TOTAL butonuna basarken ,
RESET Butonuna basilirsa Toplam
Sayma degerini Sifirlayabilirsiniz..

Toplam Sayma degeri 12 Basamakhdir.
Butonlar birakildiginda Ana galisma ekranina donus yapilir.

OO nnn

(I I |

Not-1: Sayma yonii Calisma Ekrani

parametresi ;

Pro- 19 = (000001

Not-2: Sayma degerininin

]
FO 2 i i
durumunda Manuel Reset sglr:l!jan;r:gz;%:zrs’r;:ﬂggyma
uygulandiginda Toplam A Ll Lt
|PI—D— lgl - |UUUUUU

sayma degerine :
SET2 ile Ekran degeri
arasindaki fark eklenir.

durumu igin anlatilmigtir.
=
durumunda cihaz SET2
degerini alir

SICIGIOICIS
= S

Reset ve Set Korumasi Parametresi[JC00C /] veya ise
Toplam Sayma degerinin sifirlanmasina izin verilmez. Detayl aciklama igin
Parametreler boliimiine bakiniz.

Reset butonuna basilarak RESET iglemi yapilabildigi gibi RESET girigine
sinyal uygulayarak da RESET iglemi gercgeklestirilebilmektedir. Parametrelerin
aciklandigi boliimlerde bu islemler MANUEL RESET olarak ifade edilmektedir.
MANUEL RESET igslemi sonunda cihaz , sayma yonii parametresi =
000000)ise[000000)degerini, Pro- 15]=00000 llise SET2 degerinialir.
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7.5 SAYICI /| TOPLAM SAYICI Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 icin SET dederidir. Cikis-1 kontrolU bu
degere gore gerceklestirir. ile 599958

arasinda bir deger alabilir.

SET1 Calisma Sekli secimi parametresi Ofsetli calisma olarak
secilmisise SET1 ;[-99999) ile [§839398] arasinda bir deger

alabilir.

SETZ Cihazin Cikis-2 igin SET degeridir. Cikis-2 kontrolu bu
degere gore gergeklestirir. ile 9999599

arasinda bir deger alabilir.
Giris Tipleri ve Fonksiyonlari

Ch-Agirisinin yukselen kenarinda Yukari dogru sayma yapilir. (INC)
Ch-Agirisinin yikselen kenarinda Asagi dogru sayma yapilir. (DEC)

Ch-A girisinin yukselen kenarinda Yukari dogru , Ch-B giriginin yukselen
kenarinda ise Asagdi dogru sayma yapllir. (INC /DEC)

Hem Ch-A hem de Ch-B girislerinin yukselen kenarlarinda Yukari dogru
saymayapihr. (INC/INC)

Ch-B =Lojik “0”iken Ch-Agiriginin yukselen kenarinda Yukari dogru ,

Ch-B = Lojik “1” iken Ch-A girisinin yukselen kenarinda Asagl dogru sayma
yapilir. (UP/DOWN)

x1 Faz Kaymali Sayma yapllir. (Incremental Enkoderigin)

x2 Faz Kaymali Sayma yaplilir. (Incremental Enkoderigin)

x4 Faz Kaymali Sayma yaplilir. (Incremental Enkoderigin)
Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Suresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause girislerinin kabul edilebilir pulse suresini belirler.
Elektriksel gurultuden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen surenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast igin kullanilr. ile

msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B giriglerinde sure korumasi yapilmaz. Parametre
degeri yada olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma suresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Cikis Fonksiyonlari

Manuel Reset-1. Cihaz sayma islemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Cikig-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulasana kadar
sayma iglemine devam edilir. Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda
Manuel Reset bekler.Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayni sekilde calisir. Tek fark Cikig-2
pulse zamaninin dikkate alinmasidir.

Manuel veya Otomatik Reset’li galismalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma ydnii parametresi =[000000)(0->P)ise[C0C00T) degerini,
Pro- 19]=00000 ] (P->0)ise SET2 degerinialir.

Parametrelerin detayl aciklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Otomatik Reset-1. Cihazin sayma degeri SET2 de@erine ulastiginda sayma
degeri sifirlanir (0->P igin), o an’a kadar sayilan deger Toplam sayma
degerine eklenirve degerinden sayma iglemine tekrar baglanir.

C3
C3
L

Otomatik Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiyinda sayma
degeri durdurulur . Cikis-2 pulse zamani sonunda sayma degeri
sifirlanarak (0->Pigin) 0 an’a kadar sayilan deger ,Toplam sayma degerine
eklenirve degerinden sayma islemine tekrar basglanir.

Otomatik Reset-3. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
degeri sifirlanir (0O->P icin) ve o an’a kadar sayilan deger , Toplam sayma
degerine eklenir ve degerinden sayma islemine tekrar baslanir.
Bu sirada Aktuel deger ekraninda SET2 degeri gosterilir. Cikis - 2

pulse zamani sonunda gergek sayma dederi gozlenir.

Otomatik Reset-4. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiyinda sayma
islemine devam edilir. Cikis-2 pulse zamani doldugunda sayma
degeri sifirlanir (0O->P igin) ve 0 an’a kadar sayilan deger , Toplam sayma
degerine eklenirve degerinden sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-5. Cihaz , sayma islemine Manuel Reset aktif olana kadar
devameder. Cikis-1 veya Cikis-2 pulsezamanlar [Pro- 6] , [Pro- {1
dikkate alinmaz.

Ayni anda Azalan veya Artan yonde sayma yapan sistemlerde tercih

edilir.

Manuel veya Otomatik Reset’li gcalismalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma yonii parametresi = (0->P)ise degerini,
Pro- 19=00000 | (P-> 0)ise SET2 degerinialir.

,ll Il Cikis -1 Calisma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerijisiz.
mnnri
[Ny

Cikis - 1 Normalde Enerjili.

Cikis -2 Caligma Sekli

Cikis - 2 Normalde Enerjisiz.

mnnr
[my ]
Cikis - 2 Normalde Eneriili.

Cikis-1 Pulse Zamani

Cikis-1’in aktif kalacagi slreyi belirler. LU OO L] ile [LO5555] snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda siresiz ¢alisma segilmis olur.

'l —'l Cikig-2 Pulse Zamani

Cikis-2’nin aktif kalacagi sureyi belirler. GO0 400 ile [CO55355) snarasinda
deger alabilir. [T 3558 D) girilmesi durumunda siiresiz galigsma segilmis olur.

'l 5' Cihazin SaymaYoni

Cihaz yukari yonde sayma yapar. (0 --> Preset’e )
mr
[ M)

Cihaz asagi ydbnde sayma yapar. ( Preset'den-->0'a )

[
Parametrelerin detayh agiklamalari igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Gosterge icin Nokta Pozisyonu

Nokta pozisyonu aktif degil.

Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.
Veri Kayit

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiginde kaldigi degerden sayma iglemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.

SET1 Calisma Sekli Segimi

Mutlak calisma segilir. SET1 degeri bagimsizolarak [J00C000) ile S55558
arasinda herhangi bir degere ayarlanabilir.

Ofsetli Calisma secilir. SET1 degeri SET2 degerine bagli * Ofset olarak

tanimlanabilir (SET1=SET1+SET2)

Haberlesme Erigsim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erigim adresidir.

O00O0D 1) ile G024 7) arasinda deger alabilir.

Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokolu segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokoll segilir.

Haberlegsme Parity Seg¢imi

Parity kontrolU yok.
Tek parity kontrolt yapihr.(Odd)
Cift parity kontroll yapilir.(Even)

Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.

Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.

Parametrelerin detayh agiklamalari i¢in Bolum 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Haberlesme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erisim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1 ve SET2 korumasi aktif.

Reset Butonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)

SET1 korumasi aktif.
SET2 korumasi aktif.

Carpim Katsayisi
Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile

carpllir. ile 8395395 arasinda deg@er alabilir. olarak

girilirse etkisizdir.

Program Sifresi
Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.

000000 ile [0809959] arasinda deger alabilir.

durumunda programlama bolumune giriste sifre sorulmaz.

girilmesi

Parametrelerin detayh agiklamalari igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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7.5.1 SAYICI / TOPLAM SAYICI Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:
Elimizde sekildeki gibi Uretim bandi olsun. Cihazin Ch-A girigsine Proximity Sensor ile sise
bilgileri gelsin.

Pro-C0 |=[C80000); Pro-30)=[0 {0000 iken;

> Ch-A Cihazin sadece Ch-A kanali kullanilarak bir Gretim

T bandindaki UrlUnlerin artan yonde saymasi bu sekilde
yaplilabilir. Sayma degeri kullanici tarafindan Manuel Reset
ile sifirlandiginda sifirlanan sayma degeri TOPLAM Sayma
degerine eklenir.

ORNEK-2:
Elimizde sekildeki gibi bir kumas tezgahi olsun. Bu sisteme bagli 100 pulse’lik bir enkoder’in
baglantisi da Cihazin Ch-Ave Ch-B giriglerine yapilsin.

Pro-0 =]
|

Pro- {5

000005) ; Pro-04=[000000) ;
008000)ve [Pro-30)=[0 ({00040) iken;

Kumas tezgahinin 100 cm’lik ilerlemesinde Aktuel deger
ekraninda 200 degeri gozlensin. Cihazin aktiel deger
ekraninda kumas uzunlugu bilgisini gormek istiyorsak

100 pulse’lik program parametreleri bolimindeki Carpim Katsayisi
Ch-A ve Ch-B Enkoder parametresini asagidaki ayarlamamiz
L gerekmektedir.
Pro-30 =0Olgllen Kumas uzunlugu
Ekran degeri

Pro-30] carpimkatsayisi degeri =100/200 =“00.5000" olmalidir.
Carpim katsayisi parametresi ayarlandiktan sonra elde edilen deger Kumas uzunlugunu verir ve
Aktuel deger ekraninda kumas uzunlugu gosterilir..

Kumasin ilerleme hizini dm cinsinden izlemek istersek Gosterge igin nokta pozisyonu
parametresini [Pro-20) , [D0C000 1 olarak degistirmek , metre olarak izlemek istersek de

olarak degistirmek yeterli olacaktir.

ORNEK-3:
Elimizde sekildeki gibi bir sistem olsun. Cihazin Ch-A girisine uygun bir sensor ile akig bilgileri
gelsin.
Pro-01=[000000); Pro-30/=[0 10000 iken;
Bu uygulamada toplam akis miktarinin 6lgulmesi so6z
— Ch-A konusudur. Ch-A ya baglanan sensorun litre basina kag
T pulse gonderdiginin bilinmesi durumunda [P~ o - 30] ¢carpim
katsayisi parametresinin degerini degistirerek toplam
€ 2he sl O tiketim miktarini litre veya daha bagka birimlerle saymak

mumkun olacaktir.

Ornegin ; Sensorimiiz 1lt sivi aktiginda 10 pulse
gonderiyor ise ve kullanici akan sivinin miktarini litre olarak

gbrmek istiyorsa carpim katsayisi parametresini
= 1Lt / 10 pulse’dan = "00.1000" olarak

ayarlamamiz gerekir.
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ORNEK-4:
Elimizde sekildeki gibi kesici bir sistem olsun. Bu sisteme bagl 100 pulse’lik bir enkoder’in
baglantisi da Cihazin Ch-Ave Ch-B giriglerine yapilsin.

7 Kesici Unite

32"3‘ 100 pulm %
- Enkoder
- \’

P-o-0 1=000005); Pro-04=1000000); Pro- 19=1000000 ;
Pro-22)=[00000 ive P-o-30)=[0 10000 iken;

Bu uygulamadaki degerinin olmasi SET1 galisma sekli segiminin Ofset’li
oldugunu gosterir. SET1 degerine negatif bir deger girmemiz durumunda Cikis-1 surekli olarak
SET2 nin SET1 kadar altinda aktif olacaktir. Bu da hizli bir mekanik sistemde , kesim aninda
hedefe yavas yaklagarak hatali kesim sorununu en aza indirmemizi saglayacaktir.

(SET1=SET1 +SET2)

Ornegin; SET1=-000100; SET2=000500ise ; SET1=-100+500 =400 olur.

Daha fazla hassasiyet gerektiren uygulamalarda, [P~ o -  {] degeri veya
yapilabilir.

Ornegin ; Yukaridaki gibi bir kesici bir sistemde Cihaz x1 Faz Kaymali sayma yaparken Ch-A ve
Ch-B giriglerine 100’1tk bir Enkoder baglansin. Cihaz Enkoder’dan 50 pulse aldiginda sistem
100 cmilerlesin;

Bu durumda enkoder’in 1 pulse’ine karsilik sistem 2 cmilerlemis olur.

Cihaz x2 Faz Kaymali sayma yaparken ; sistemin 100 cm ilerlemesinde Ch-A ve Ch-B
girislerine bagli olan 100°luk Enkoder’dan bu kez 100 pulse alacaktir.
Bu durumda enkoder’in 1 pulse’ine karsilik sistem 1 cmilerlemis olur.

Cihaz x4 Faz Kaymali sayma yaparken ; sistemin 100 cm ilerlemesinde Ch-A ve Ch-B
girislerine bagl olan 100’IUk Enkoder’dan bu kez 200 pulse alacaktir.
Bu durumda enkoder’in 1 pulse’ine karsilik sistem 0.5 cm ilerlemis olur.

Goraldigu gibi sistemin hassasiyeti 2 cm’den 0.5 cm’ye kadar indirilmis olur.

ORNEK-5:
Sekildeki gibi ; cihazin Ch-A girisinde Kanal-1’den gegen, Ch-B girisinde de Kanal-2’den gecen
sivinin miktarini veren iki sensor olsun. Carpim katsayisi parametresi sivilarin

miktarini ve cinsini Aktliel deger ekraninda birebir gdsterecek sekilde ayarlansin. (Ornegin litre)
Toplam sivi miktarini bulmak istersek [P-o -0 |=[000053] olmalidir.

Sistem Kanal-1’den gecen sividan 20 litre |
— Ch-A —> Ch-B Kanal-2'den gegen sividan da 40 litre Tank’a
doldurulsun ; Cihazin Aktliel ekraninda toplam
akiskan miktari olan 60 litre degeri gozlenir.

Ayni sistemde Kanal-1’in kontroli Cikis-1'de ,
Kanal-2’'nin kontroli Cikis-2’de olacak sekilde
elektriksel baglantilar yapilirsa; SET1=20;

SET2 = 40 olarak ayarlayarak sistemin
Kanal-1'deki sividan 20 litre ; Kanal-2’deki sividan
40 litre koyduktan sonra kapanmasi saglanabilir.
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7.6 BATCH SAYICI Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 icin SET dederidir. Cikis-1 kontrolU bu
degere gore gerceklestirir. ile 599958

arasinda bir deger alabilir.

SETZ Cihazin Cikis-2 igin SET degeridir. Cikis-2 kontrollu bu
degere gore gergeklestirir. ile 999999

arasinda bir deger alabilir.

Giris Tipleri ve Fonksiyonlari

Ch-Agiriginin yukselen kenarinda Yukari dogru sayma yapilir. (INC)
Ch-Agirisinin yikselen kenarinda Asagi dogru sayma yapilir. (DEC)

Ch-A girisinin yukselen kenarinda Yukari dogru , Ch-B giriginin yuUkselen
kenarinda ise Asagdi dogru sayma yapllir. (INC /DEC)

Hem Ch-A hem de Ch-B girislerinin yukselen kenarlarinda Yukari dogru
saymayapihr. (INC/INC)

Ch-B =Lojik “0”iken Ch-Agiriginin yukselen kenarinda Yukari dogru ,

Ch-B = Lojik “1” iken Ch-A giriginin yukselen kenarinda Asagi dogru sayma
yapilir. (UP/DOWN)

x1 Faz Kaymali Sayma yaplilir. (Incremental Enkoderigin)
x2 Faz Kaymali Sayma yaplilir. (Incremental Enkoderigin)

x4 Faz Kaymali Sayma yapilir. (Incremental Enkoderigin)
Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Suresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriglerinin kabul edilebilir pulse suresini belirler.
Elektriksel gurultuden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen surenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast igin kullanilir. ile

msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B giriglerinde sure korumasi yapilmaz. Parametre
degeri yada olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma suresi 2 ms. olarak kabul edilir.

SET1 deger gosterimi yapilirken MANUEL RESET uygulanirsa , Batch Sayma
degeri; SET2 deger gosterimi yapilirken MANUEL RESET uygulanirsa, normal
sayma degeri sifirlanir.

Manuel veya Otomatik Reset’li calismalarda Cihazin normal sayma degeri ;
Resetiglemi sonunda saymayonii parametresi (F-ro- !53] =|000000](0->P)
iselJ00000) degerini,P-o- {5 =[00000 | (P->0)ise SET2 degerini alir.

Batch sayma degeri ise herikidurumdada (0->Pveya P->0) (000000
degerinialir.

Parametrelerin detayl aciklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Cikis Fonksiyonlari

Manuel Reset. BATCH sayma iglemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam edilir.

Otomatik Reset. BATCH sayma islemine Batch sayma degeri SET1 de@erine
ulasana kadar sayma devam edilir. Bu degere ulastiginda Batch Sayma
degeri sifirlanir (O->Pigin) ve tekrar baglar.

Cikis -1 Caligsma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 1 Normalde Enerijili.

Cikis -2 Galigsma Sekli

Cikis - 2 Normalde Enerijisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerjili.

Cikis-1 Pulse Zamani

Cikis-1’in aktif kalacagi streyi belirler. ile 33599 snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

Cikis-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacagi streyibelirler. [LOU 00 L] ile (D555 5 snarasinda
deger alabilir.[STZ 50 0) girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

Cihazin SaymaYonu

Cihaz yukari yonde saymayapar. (0 --> Preset’e )
Cihaz asagi yonde saymayapar. (Preset'den-->0’a )
Gosterge icin Nokta Pozisyonu

Nokta pozisyonu aktif degil.

Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.
Veri Kayit

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiginde kaldi§i degerden sayma islemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.

Haberlesme Erigsim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erigim adresidir.
0000 1) ile |00 24 1) arasinda deger alabilir.

Parametrelerin detayl aciklamalan igin Bolum 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokolu segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokolu segilir.

Haberlegsme Parity Se¢imi

Parity kontrolU yok.
Tek parity kontrolt yapihr.(Odd)
Cift parity kontrolt yapilir.(Even)

Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.

Haberlesme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erigim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1 ve SET2 korumasi aktif.

Reset Butonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Carpim Katsayisi
Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile

carpilir. ile 8395395 arasinda deger alabilir. olarak

girilirse etkisizdir.

Program Sifresi
Program parametrelerine erigsim sirasinda girilen Program sifresidir.

000000 ile [0809959] arasinda deger alabilir.

durumunda programlama bolumune giriste sifre sorulmaz.

girilmesi

Parametrelerin detayl aciklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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7.6.1 BATCH SAYICI Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:
Elimizde sekildeki gibi Uretim bandi olsun. Cihazin Ch-A girigsine Proximity Sensor ile sise
bilgileri gelsin.

P-o-0 =0000800); Pro-30/=[0 10000 iken;
_______ » Ch-A Yandaki sekilde cihaz bir paketleme sistemi
i T uzerinde kullaniimaktadir. Sistem 4’li

seriler halinde Uurunleri kasaya
yerlestirmektedir. Buna gore SET2 degeri
"4" SET1 degeri "4" tanimlanmistir. Cihaz
4’l4 seriler halinde, 4 adet paket
\ yapilmasina izin verecektir.
Pro-06]=[00000 1 olmasidurumunda;
(Otomatik Reset-1) cihaz sekildeki gibi
kasaya siseleri yerlestirdikten sonra Cikis-1
aktif olacak ve sistemi durduracaktir. Daha

sonra Batch Sayma degeri sifirlanacak ve
yeni paketi saymaya hazir hale gelecektir.

ORNEK-2:
Elimizde sekildeki gibi bir kumas tezgahi olsun. Bu sisteme bagli 100 pulse’lik bir enkoder’in
baglantisi da Cihazin Ch-Ave Ch-B giriglerine yapilsin.

P-o-0 1=[000009 ;Pro-049=[000000 ;
Pro- 19)=[000000ve Pro-30=[0 10000 iken;

Kesici Unite

N
Ch-A

Ch-B 100 pulse’lik
Enkoder
JL

Cihazin Carpim katsayisi , kumasin gercek uzunluk degerini Aktuel deger ekraninda birebir
gOsterecek sekilde ayarlanmis olsun.

Kumasin 5 m uzunlugunda esit pargalara ayrilimasi ve sistemin 5m’lik 40 par¢ca yapinca
durmasiniistiyorsak SET1=40 ; SET2 =5 olarak tanimlanmasi gerekmektedir.
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7.7 ZAMAN ROLESI Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 icin SET dederidir. Cikig-1 kontrolu bu
degere gore gerceklestirir. Zaman tipleri secimine gore

Degiskendir.

SET2 Cihazin Cikis-2 icin SET degeridir. Cikis-2 kontroll bu
degere gore gercgeklestirir. Zaman tipleri segimine gore

degiskendir.

Zaman Birim ve Skala Segimi
Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.

[CO0000)le [D09955) arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika/ Saniye tabanindan sayma yapar.

[D00000lile (009959 arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye/ Salise tabanindan sayma yapar.

C3
C3
C3
C3
c3
L

CO00000)ile[0809999) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.
00000 0)le [D0Z2459) arasinda deg@er alabilir.

Cihaz Saattabanindan sayma yapar.

c2 C3
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c2 C3
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D000 00ile (93939 arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika tabanindan sayma yapar.
000000ile|0859599) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye tabanindan sayma yapar.
000000)ile [099955] arasinda deger alabilir.

Cikis Fonksiyonlari

Manuel Reset-1. Cihaz sayma islemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-2. Cihazin sayma deQeri SET2 degerine ulasana kadar
sayma islemine devam edilir. Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda
Manuel Reset bekler.Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayni sekilde galisir. Tek fark Cikig-2
pulse zamaninin dikkate alinmasidir.

Otomatik Reset-1. Cihazin sayma degeri SET2 de@erine ulastiginda sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 de@erine ulastiginda sayma
degeri durdurulur . Cikis-2 pulse zamani sonunda sayma degeri
sifirlanarak (0->P i¢in) sayma islemine tekrar baglanir.

Manuel veya Otomatik Reset’li calismalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma yonii parametresi =[0000300)(0->P) ise
=[00000 1 (P->0)ise SET2 degerinialr.

Parametrelerin detayl aciklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz

degerini,
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Otomatik Reset-3. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulagtiginda sayma
degeri sifirlanir (0O->P igin) ve sayma islemine tekrar baglanir. Bu sirada
Aktlel deger ekraninda SET2 degeri gosterilir. Cikis-2 pulse zamani

sonunda gercek sayma dederi gézlenir.

Otomatik Reset-4. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
islemine devam edilir. Cikis-2 pulse zamani doldugunda sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) ve sayma islemine tekrar baglanir.

Otomatik Reset-5. (Sirali Calisma) Sayillan deger SET2 dederine
ulastiginda SET1 konum degistirir. sayma degeri sifirlanir. (0->P icin) Sayma
degeri SET2 degerine tekrar ulasana kadar Cikis-1 ve Cikis-2 konum
degistirmez.

Manuel veya Otomatik Reset’li ¢calismalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma yénii parametresi [P-o- 19) =[000000)(0->P)ise 002300 degerini,
Pro- 19/=U0000 | (P->0)ise SET2 degerinialir.
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Cikis -1 Calisma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 1 Normalde Enerijili.

Cikis -2 Caligma Sekli

Cikis - 2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerjili.

Cikis-1 Pulse Zamani

Cikis-1’in aktif kalacagi sureyi belirler. [ZO00000] ile [T035355] snarasinda
deger alabilir. [T 3508 D) girilmesi durumunda siiresiz galigsma segilmis olur.

Cikis-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacagi streyi belirler. [LOU 00 0] ile (LS5 595) snarasinda
deger alabilir.[ZOZ 50 0) girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

Cihazin SaymaYoniu

Cihaz yukari yénde sayma yapar. (0 --> Preset’e )
Cihaz asagi yonde saymayapar. (Preset'den-->0’a )
Veri Kayit

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiginde kaldigi degerden sayma islemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.

Haberlesme Erigsim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erigim adresidir.
00000 1) ile [JO024H 1) arasinda deger alabilir.

Parametrelerin detayh agiklamalari icin Bolum 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Modbus Protokol Tipi se¢imi

MODBUS ASCII haberlesme protokolu segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokolu segilir.

Haberlesme Parity Se¢imi

Parity kontrolu yok.
Tek parity kontrolG yapihr.(Odd)
Cift parity kontrolu yapilir.(Even)

Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesgir.

Haberlesme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erisim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1 ve SET2 korumasi aktif.

Reset Butonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Program Sifresi

Program parametrelerine erigsim sirasinda girilen Program sifresidir.
[DO00000) ile [0058999] arasinda deger alabilir.

g
durumunda programlama boélimdune giriste sifre sorulmaz.

giriimesi

Parametrelerin detayl aciklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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7.7.1 ZAMAN ROLESI Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:
Cihazin PAUSE girisinde Start ve Stop sinyali vermek igin bir switch bulunsun.

Pro-05]=00000 | iken;

BOEEEE
@ Timer & Counter

EZM-9950

Switch
—0 ~o—

Switch “On” yapildiginda cihaz sure saymaya (Dakika /
saniye) baslar. Switch “Off” yapildiginda da slre sayma
islemi durdurulur. Cihazin Akttiel deger ekraninda Switch’in
acilip kapanmasi arasinda gegen sure gozlenir.

Manuel Reset uygulanip gegen sure sifirlanabilir.

Kullanici tekrarli g¢alismalarda sistemin toplam calisma
suresini cihaz ekraninda gormek isterse , Manuel Reset
uygulanmaz ve cihazin her Start/Stop igleminden sonra
kaldigi yerden galismasina devam ederek toplam gegen
sureyi gostermesi saglanir.

NOT: Cikis-1’iveya Cikis-2’yi Alarm ¢ikisi olarak kullanmak istersek ;

Ornegin; SET1=10.00 ;SET2= 30.00ve [Pro-0&] = [C00552) olsun.
Switch “On” yapildiginda cihaz stre saymaya (Dakika / saniye) baglar. SET1 ve SET2 sureleri
doldugunda cihazin ikaz vermesi ayrica ve Cikis-1/2 Pulse zamani

parametrelerine sure bilgisi girilerek ikazlarin stre doldugunda durmasi da saglanabilir.

51



anrnrr o
[N NNy
N
PFD'UW
] 7
= =
[N
PFD'UD
0 ng
[ = Ry N |
aonnrnn
[N NNy Ny
ImIniInInIn
oo
ooooocl

®

7.8 FREKANSMETRE / DEVIR OLGER Parametreleri
SET1 Cihazin Cikis-1 icin SET dederidir. Cikis-1 kontrolU bu
degere gore gerceklestirir. ile 599958

arasinda bir deger alabilir.

SETZ Cihazin Cikis-2 icin SET degeridir. Cikis-2 kontrolU bu
degere gore gergeklestirir. ile 999999

arasinda bir deger alabilir.

Olgme Metodu Segimi

Cihazin Ch-A qirisine gelen isaretlerin Donus (Tur) zamanini olgulerek
Frekans veya devir bilgisini hesaplar.

Cihazin Ch-A girisine gelen isaretlerin Olgme periyodu P-o-08
parametresinde belirlenen sire igerisindeki pulse’lerini sayarak , frekans
veya devir bilgisini hesaplar.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Siiresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriglerinin kabul edilebilir pulse suresini belirler.
Elektriksel gurultuden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen surenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast igin kullanilir. ile

msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B giriglerinde sure korumasi yapilmaz. Parametre
degeri yada olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma suresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Giris Sinyali Sifirlama Zamani (Time Out)

Ch-A girisine bu parametrede girilen slire kadar herhangi bir isaret
uygulanmazsa Aktlel deger ekranindaki sayma degeri sifirlanir.
00000 1) ile [J0005Y) snarasindadeger alabilir.

Olgme Periyodu

Ch-A girisine uygulanan isaretin , tanimlanan sure igerisindeki Pulse adedi
sayilr.

ile sn arasinda deger alabilir.
Cikig-1 Fonksiyonu

Kalici Cikis sekli secgilmis olur. (Latching). Manuel Reset uygulanana kadar
Cikig-1 konum degistirmez.

Kalici olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen c¢ikis sekili
secilmis olur.

Cikis-1  Alarm Cikisi olarak segcilmis olur. Detayh bilgi igin Cikis-1 igin
Alarmfonksiyonlari [P-o- I parametresine bakiniz.

Parametrelerin detayl aciklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Cikis-2 Fonksiyonu

Kalici Cikis sekli segilmis olur. (Latching). Manuel Reset uygulanana kadar
Cikis-2 konum degistirmez.

Kalici olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen c¢ikis sekili
secilmis olur.

Cikig-1icin Alarm Fonksiyonlari
Cikis-1 fonksiyonu parametresi, Alarm Cikis!

olarak se¢ilmis ise Cikig-1 bu parametreye gore aktif olur.
Yuksek Alarm.

Duasuk Alarm.

SapmaYuksek Alarm.

SapmaDusuk Alarm.

SapmaBand Alarm.

Cikig-1icin Histerisiz

Cikis-1 icin Histerisiz deg@erinin tanimlandigi parametredir. Cikis-1 Kalici
olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak secilmis ise kullanilir.

ile arasinda deger alabilir.

Cikis-2 igin Histerisiz
Cikis-2 icin Histerisiz deg@erinin tanimlandigi parametredir. Cikis-2 Kalici
olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak secilmis ise kullanilir.

0000080 ile [J550000) arasinda deger alabilir.

Cikis -1 Calisma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 1 Normalde Enerijili.

Cikis -2 Calisma Sekli

Cikis - 2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerijili.

Cikig-1 Pulse Zamani

Cikis-1’in aktif kalacagi slreyi belirler. [LOL OO0 L] ile [HOY4955] snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda sliresiz galisma segilmis olur.

Cikis-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacagi streyi belirler. ile [@093595] snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda siresiz ¢alisma segilmis olur.

Parametrelerin detayli agiklamalan icin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Kontrol Baglangici

o
|
u
|
0

Cihaza Enerji verildiginde kontrol islemi baglatilir.

C3| [C2

C3| IC3 |C2
Ca| ICT |E2
c3

C3| |CD
My |——

C3l [C2

Sayma degeri SET1 degerine ulastiginda kontrol islemi baslatilir.

C3
c3
C3

Saymadegeri SET2 degerine ulastiginda kontrol islemi baglatilir.

Gosterge i¢in Nokta Pozisyonu

-
C3

A
D

I
g

Nokta pozisyonu aktif degil.

C3
C3
c3

C3| €2
C3| €2
C3| €3
| o e
C3| |COf [CT] |C3) [C2
Ny |-

Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.

C3f (E3

Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.

C3
C3
L

C3
C3
C3

X

Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.

Haberlesme Erigim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandidi cihaz erisim adresidir.
00000 1) ile 0024 1) arasinda deger alabilir.

Modbus Protokol Tipi segimi

Bl
4
O

I
My
(=]

—
—

A
D

I
My
J

MODBUS ASCII haberlesme protokolu segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokolu segilir.

C3 |C3
C3 |C3
C3 |C2
L |
- [E2

C3 |C3

Haberlesme Parity Segimi

0

A
o

I
(N}
(N

Parity kontrolU yok.

(| i I i}
| |
| |
C3l [E3 |CD
| |
ny| (——| [C2

Tek parity kontrolG yapihr.(Odd)
Cift parity kontrolu yapilir.(Even)

Haberlegsme iletigsim Hizi

A
O

|
M
o

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.

C3 |©3) (€3

CJf (E3 |C2

]

| o o
CO| |C3) (€3 [ET] |E2
gy - €3

C3
C3
C3
X

C3
C3
L

4

Haberlegsme Stop Biti Segimi

=T

4
O

I
My

3l €3
C3| €3
C3l €3
C3| €3
- E3] [=

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.

C3al €2

Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

@ Parametrelerin detayh agiklamalari icin Bolum 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Reset ve Set korumasi (On Panelden Erigim igin)
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®
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S
— c
N <
A O
ga
=l
D »
2 o
o X
x =
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ResetButonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Frekans / Devir Olger Carpim Katsayisi
Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile

carpihr. BOCO0TD lile [D859359) arasinda deder alabilir.

Carpim Katsayisi
Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile

carpllir. ile 333339 arasinda deder alabilir. olarak

girilirse etkisizdir.

Program Sifresi
Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.

ile [D03359] arasinda deger alabilir. giriimesi

durumunda programlama bolumune giriste sifre sorulmaz.

Parametrelerin detayh aciklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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7.8.1 FREKANSMETRE / DEVIR OLCER Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

Frekansmetre / Devir Olger fonksiyonunda iki farkli metot kullaniimaktadir ;

Metot -1 : Doénds ( Tur ) zamaninin olgllerek frekans veya devir bilgisinin elde edilmesi.
(HerdonUs ( Tur)igin 1 pulse alinan sistemlerde kullanilir)

Metot -2 : P~ o - 18| parametresinde belirlenen sire icerisindeki pulse’leri sayarak frekans veya
devir bilgisinin elde edilmesi.

Metot -1:
[P o - 03] Parametresinin olmasidurumu ;

Cihaz Ch-A girisinden uygulanan isaretin yukselen kenarinda dlgme islemi baslatilir. Bir sonraki
yukselen kenarina kadar ki sure (T) bulunur.

ch-A 1 Lt |
= » Ekran degeri=f=1/T ‘dir

Parametresi [J3000 1) ve [Pra- 30)parametresi [J_{DD000] olarak girilmis ise cihaz
Hiz 6lgimand Devir/sn cinsinden yapar.

Hiz élctimiinii Devir/dk cinsinden izlemek istersek ; [P~ o - 23] parametresini olarak;
Hiz dlgimin( Devir/saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.

ORNEK-1:

Elimizde sekildeki gibi bir kumas tezgahiolsun.

Cihazdaki[P- o - 23] parametresi [CO500 ! ve [Pro - 30) parametresi iken;
Silindir'in 1 tam turunda , kumas 80 cm ilerlesin ve bu sirada kullanici cihazin ekraninda 20
devir/sn deg@erini gozlesin.

Kullanici [Pro-259] ve Pro-30] parametrelerini agadidaki ayarlamak suretiyle 80cm’lik

kumas uzunlugu bilgisini cihazin ekranindan gozleyebilir.
*Ekrandegeri(f)

QY Budurumda =1icin
%\ carpim katsayisi degeri = 80/20 =4 olmalidir.
Ch-A

Pro-3d0 =Birtamturdaki Kumas uzunlugu

Parametreler ayarlandiktan sonra elde edilen deger
Kumasin ilerleme hizi olarak kabul edilir ve Ekran degeri 80
cm/snolur.

Kumasin ilerleme hizini dm/sn cinsinden izlemek istersek Goésterge igin nokta pozisyonu
parametresini |Pro-20| , 00000 | olarak degistirmek, m/snolarakizlemekistersek de
000002 olarak degistirmek  yeterli olacaktir.

Kumasin ilerleme hizini cm /dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak;

Kumasin ilerleme hizini cm/ saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.

@ Bu metod Hiz degerinin 100 devir/sn’yi gegmedigi durumlarda kullaniimahdir.
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Metot-2:
Parametresinin olmasidurumunda;

Cihaz Olgme periyodu parametresindeki siire boyunca, Ch-Agirisinden uygulanan
isaretleri sayar ve 1 pulse’a ait ortalama sureyi hesaplar.

ORNEK-2:

Yandaki gibi bir sistemde ; [P-o-08] = [000020) slresi
boyunca , Silindir bir tam tur attiginda 10 pulse’lik bir isaret
cihazin Ch-Agirisine uygulansin.

Pro-08 Cihaz Bir tam turda 10 pulse alsin Ekran degeri = 5 olur.

Siresi ba§|atl|lr\‘

ml

A

Pro-08 =[@530520)sn

Cihaz 2snigerisinde 10 pulse okumussa; 1 pulse’'un uzunlugu
2sn 10 pulse
T 1 pulse esitliginden;
T=2/10=0.2sn f=1/T'den f=Ekrandegeri= 5 devir/sn elde edilir.

Parametresi |[J0000 ! ve |P-ao-30|parametresi |0 10000 olarak girilmis ise cihaz
Hiz dlgimund Devir/sn cinsinden yapar.

Hiz 6lciiminid Devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini olarak ;
Hiz 8lcimini Devir/saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.

ORNEK-3:
Ch-A Yandaki gibi bir sisteme baglantilari yapiimis olan cihazin;;
A Ch-Agirisine |Pro-08= [DOU000O5] suresiboyunca 8
5 pulse’lik bir isaret (Dislinin bir tam turundaki pulse sayisi)
uygulansin.
- Parametresi [CO00D 1] ve
Parametresi [0 {0000  olarak girilmis ise bu

durumda Diglinin hizini Devir/sn cinsinden hesaplayalim.

Cihaz 0.5snigerisinde 8 pulse okumussa ; 1 pulse’un uzunlugu

0.5sn 8 pulse

T 1 pulse esitliginden;
T=0.5/8=0.0625sn f=1/T’den f=Ekrandegeri= 16 devir/sn elde edilir.

Dislinin ilerleme hizini devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini

olarak ;

Dislinin ilerleme hizini devir/ saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.
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7.9 KRONOMETRE Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 icin SET dederidir. Cikig-1 kontrolu bu
degere gore gerceklestirir. Zaman tipleri secimine gore

degiskendir.

SET2 Cihazin Cikis-2 icin SET degeridir. Cikis-2 kontroll bu
degere gore gercgeklestirir. Zaman tipleri segimine gore

degiskendir.

Kronometre igin Girig Tipi ve Fonksiyon Segimi

Ch-Agirigine uygulanan igaretlerin , periyotlarinin dlgimu yapihr.
Ch-Agirisine uygulananisaretlerin pulse surelerinin dlgima yaplilir.

Ch-Ave Ch-B girislerindeki yukselen kenarlar arasindaki zaman farki dlgim
degerlerinin toplami hesaplanir.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Suresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriglerinin kabul edilebilir pulse suresini belirler.
Elektriksel gurultuden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen surenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast igin kullanilir. ile
msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B giriglerinde sure korumasi yapilmaz. Parametre
degeri yada & olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma suresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Zaman Birim ve Skala Segimi

Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.

[CO0000)le [D09955) arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika/ Saniye tabanindan sayma yapar.
U00000le [D8095959] arasinda deder alabilir.

Cihaz Saniye/ Salise tabanindan sayma yapar.

C3
C3
C3a

C3
3

000000ile|l309559) arasindadeger alabilir.

Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.

C3
C3
C3o

|
c3

L’

00000 0lle (38023585 arasinda deger alabilir.

Cihaz Saattabanindan sayma yapar.

C3
C3
C3

C3
c3

5

D000 0Nle 93939 arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika tabanindan sayma yapar.
000000)ile|J859599) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye tabanindan sayma yapar.

®
®

o00000)ile [099955] arasinda deger alabilir.

Manuel veya Otomatik Reset’li gcalismalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma yonii parametresi = (0->P)ise degerini,
Pro- 19]=00000 ] (P->0)ise SET2 degerinialir.

Parametrelerin detayh agiklamalar icin Bolum 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Cikis Fonksiyonlari

Manuel Reset-1. Cihaz sayma igslemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulasana kadar
sayma iglemine devam edilir. Sayma degderi SET2 degerine ulastiginda
Manuel Reset bekler.Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayni sekilde c¢aligir. Tek fark Cikig-2
pulse zamaninin dikkate alinmasidir.

Otomatik Reset-1. Cihazin sayma degeri SET2 dederine ulastiginda sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) sayma iglemine tekrar baglanir.

Otomatik Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 dederine ulastiginda sayma
degeri durdurulur . Cikis-2 pulse zamani sonunda sayma degeri
sifirlanarak (0->P i¢in) sayma islemine tekrar baglanir.

Otomatik Reset-3. Cihazin sayma degeri SET2 de@erine ulastiginda sayma
degeri sifirlanir (0->P igin) ve sayma islemine tekrar bagslanir. Bu sirada
Aktuel deger ekraninda SET2 degeri gosterilir. Cikig-2 pulse zamani

sonunda gergek sayma degeri gozlenir.

Otomatik Reset-4. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
islemine devam edilir. Cikis-2 pulse zamani doldugunda sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) ve sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-5. (Sirali Calisma) Sayillan deger SET2 degerine
ulastiginda SET1 konum degistirir. sayma degeri sifirlanir. (0->P i¢cin) Sayma
degeri SET2 degerine tekrar ulasana kadar Cikis-1 ve Cikis-2 konum
degistirmez.

Manuel veya Otomatik Reset’li gcalismalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma yénii parametresi [Pro- 19) =[000000)(0->P)ise C00000 degerini,
Pro- 19/=00000 | (P->0)ise SET2 degerinialir.

j—
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|
<

C3( |2
C3l |2
CJ( |3
[
C3(|c3
--J €3

‘|:|
|
L7

(]

C3l |2
C3Jl |2
CJ( |3
C3l |2
C3|c3
--J €3

N
(]

|
o

-|:|
-

(]

®

Cikis -1 Caligsma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 1 Normalde Enerjili.

Cikis -2 GCalisma Sekli

Cikis -2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerjili.

Cikig-1 Pulse Zamani

Cikis-1’in aktif kalacagi streyi belirler. ile 35559 snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

Cikig-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacag streyi belirler. ile 253999 snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda sliresiz galisma segilmis olur.

Parametrelerin detayl aciklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Cihazin SaymaYonii

Cihaz yukari yonde sayma yapar. (0 --> Preset’e )
Cihaz asagi yonde sayma yapar. (Preset'den-->0’a )
Veri Kayit

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir.
enerjilendiginde kaldigi degerden sayma iglemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.
Haberlesme Erigim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erigim adresidir.
[CCSGT 1) ile [D0024Y 71 arasinda deger alabilir.

Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokolu segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokolu segilir.

Haberlesme Parity Segimi

Parity kontrolU yok.
Tek parity kontrolt yapilir.(Odd)
Cift parity kontrolu yapilir.(Even)

Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.

Haberlesme Stop Biti Se¢imi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlegsme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erisim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1 ve SET2 korumasi aktif.

Reset Butonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Program Sifresi
Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.

[O00000) ile 009359 arasinda deger alabilir.

durumunda programlama bolumune giriste sifre sorulmaz.

Cihaz tekrar

girilmesi

Parametrelerin detayl aciklamalar icin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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7.9.1 KRONOMETRE Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:
Cihazin Ch-Agirisinde Start ve Stop sinyali vermek icin bir switch bulunsun.
Pro-02=00000 1; [Pro-04=[000050); Pro-05=[00000 1 iken;

Switch “On” yapildiginda cihaz sure saymaya (Dakika /
saniye) baslar. Switch “Off” yapildiginda da slre sayma
islemi durdurulur. Cihazin Akttiel deger ekraninda Switch’in
acilip kapanmasi arasinda gegen sure gozlenir.

Manuel Reset uygulanip gegen sure sifirlanabilir.

Kullanici tekrarli g¢alismalarda sistemin toplam calisma
suresini cihaz ekraninda gormek isterse , Manuel Reset
uygulanmaz ve cihazin her Start/Stop igleminden sonra
kaldigi yerden galismasina devam ederek toplam gegen
sureyi gostermesi saglanir.

ORNEK-2:
Elimizde sekildeki gibi Uretim bandi olsun. Ch-A girisinde Start vermek igin bir sensér Ch-B
girisinde de Stop vermek i¢in baska bir sensor bulunsun.

Pro-072)=000000);: Pro-04=[000050); Pro-05/=[00000 1 iken;
e Ch-A Malzeme Ch-A girisine bagli olan sensor’dn oninden
§ > ChB gecerken cihaz sure saymaya (Dakika / saniye) baslar.

Malzeme Ch-B girisine bagh olan sensér’dn 6énlinden
gectigi anda da sure sayma iglemi durdurulur. Boylece iki
malzeme arasinda gegen sure tespit edilir.
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7.10 Program Parametrelerine Erigim

Cihaz Uzerindeki parametreler Program parametreleri olarak gruplandiriimigtir. Program
parametrelerine erisim islemi tim fonksiyonlarda ayni sekilde oldugu icin asagida SAYICI /
TOPLAM SAYICI fonksiyonu i¢in Program parametrelerine erisim islemi anlatiimaktadir. Tim
parametrelerin detayl aciklamasi PROGRAM PARAMETRELERI béliimiinde anlatilmistir.

000000 & PSourd o™
rani ,
s T L mhaannn = T Ty Parametrenin
TN D — 5 2450 0 0 alabilecegien
yuksek deger
basamagi ;

) (7] () [4) (=) o] ign & basamak)
J yanip séner.

Kaydirma ve Arttirma Butonu ile
sifrenizi giriniz.

PROG butonuna bastiginizda Program
boélimune giris icin sifre sorulacaktir.

O C _  _|| sifre ) _ _ _ 171 1 Giris Tipleri ve
I 000 00 L) Ekrani [ | Il | Fonksiyonlari
"I s e RaNalnly’

[y} — | 0

Parametrenin
alabilecegi,en
yuksek deger

=) (7)) (D) (4] (=) [ basamag:

(Bu parametre

| icin 1. basamak)

yanip soner.

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz

Sifrenizi yazdiktan sonra
ONAY butonuna basiniz.

ONAY butonuna basiniz. parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
l gecis yapabilirsiniz.
Parametrenin alabilecegi , '] 171 1 1| Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause
en yiksek deger basamagi; 1~ 1~ 40 = 40 "1 Girislerinin Pulse siiresi
(Bu parametre igin 3. sl Talsl
basamak) yanip soner. \ CRC RN N ARTTIRMA Butonu ile

parametrenin icerigini
v I degistirebilir, ONAY

Degisikiik yapmadan butonu ile degistirdiginiz

treyi kaydedi
Programlama bolimunden parameTeyl kaydedp ,
cikmak icin PROG

bir sonraki parametreye
Butonuna basiniz.

gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip séner.

o_ _ _nc
i B N

l

Degisiklik yapmadan
Programlama bolumunden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

I N |
U B I

.
- e o o o leo

!

Degisiklik yapmadan
Programlama boluminden
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip séner.

|
SIOICISICIS

=) r_J@

!

Degisiklik yapmadan
Programlama bolumunden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 4.
basamak) yanip soner.

=) r_J@

[ R Y
[ N | 10

l

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

|
SIOICICICIS
S S

Cikis Fonksiyonlari

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Cikis-1 Caligsma Sekli

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
Cikis-2 Calisma Sekli

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Cikig-1 Pulse Zamani

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre igin 4.
basamak) yanip soéner.

, Cikis-2 Pulse Zamani
I

ARTTIRMA Butonu ile

l

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip séner.

parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

§ 171 Cihazin Sayma Yonii
~ O I
L L L L L6 ARTTIRMA Butonu il
parametrenin icerigini

!

Degisiklik yapmadan
Programlama boliuminden
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip séner.

GIGIBICIS
&

degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

' =7 1”1 Gosterge igin Nokta
I~ 1~ 2 T C 1 Pozisyonu
s s Nalals?
L Ly ARTTIRMA Butonu  ile
parametrenin icerigini

!

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

|
GIGICICIS
)

degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

') =) ¢ VeriKayit
[ o i |
s s XaXaly’ _
Lo L ey ARTTIRMA Butonu  ile
parametrenin icerigini

l

Degisiklik yapmadan
Programlama boliuminden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

l_l

degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soéner.

S i |
ro-CC

- o o o o le

l

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 3.
basamak) yanip séner.

|
GIGOICICIS

=)

i B i |
T I

l

Degisiklik yapmadan
Programlama boliuminden
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip séner.

GISICIS
)

R N
ro - C

l

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

GIGICICIS
&

- o o o o e

l

Degisiklik yapmadan
Programlama boliuminden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

=

|
GIGICICIS

&

SET1 Calisma Sekli
Secgimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini

degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Haberlesme Erisim Adresi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Modbus Protokol Tipi
Secgimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Haberlesme Parity Se¢imi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soéner.

o _ - - JC
[ i B gl

- e o o o ‘e’

!

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip séner.

|
SICICICICIS
S

l

Degisiklik yapmadan
Programlama boliuminden
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip séner.

&

l

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 6.
basamak) yanip séner.

S

S o
U B Ly

v

Degisiklik yapmadan
Programlama boliuminden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

e () () (@) (=) e
S S

Haberlesme iletisim Hizi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Haberlesme Stop Biti
Segimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Reset ve Set Korumasi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Carpim Katsayisi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Programlama bdlumine 171 1= Program Sifresi

giristeki sifre ekrani ol el o Bl mily
PS5uurd), Onay butonuile =" ARTTIRMA Butonu ile

gecildiginde bu parametre K] :_c%__m_ L0 0| parametrenin igerigini
gbzlenmez. degistirebilir, ONAY

Parametrenin alabilecegi , butonu ile degistirdiginiz

en yilksek deger basamagr b sonrak parametroys

(Bu parametre igin 4.

basamak) yanip soner. gegcis yapabilirsiniz.

Degisiklik yapmadan
Programlama bolumunden

cikmak icin PROG
Butonuna basiniz. Parametreler arasinda
dolagmaya devam etmek

icin ONAY butonuna
basmaya devam ediniz.

o r | R I A |
[ B Iy | U B oo

Calisma Ekrani Giris Tipleri ve
Fonksiyonlari



8. Program Parametreleri

T _ _ _ 1 (| GirigTiplerive Fonksiyonlari. ]
e a [ (SAYICI/ TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI FONKSIYONLARINDA
GOZLENIR.)
AMMMrr|  Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Yukari dogru
Uuuuuy sayma yapar.
ch I ST S T e
Pause

Ekran Baslangig : : :
Degeri Degeri=0 1 2 3 4

AMrrrT 1 Cihaz Ch-A giriginin Yikselen Kenarinda Asagdi dogru
vuuuy | sayma yapar.
chaA L L1 FLf
Pause

Ekran Baslangic ' ' '

Degeri Degeri=8 7 6 5 4
MAMMrr 30 Cihaz Ch-A girisinin Ylkselen Kenarinda Yukari dogru
UUUJUL sayma yapar.

Ch-B girisinin YUkselen Kenarinda Asagi dogru sayma
yapar.

ca—F LELEL 141

chs SRS SRR S N S

Baslangig ) ) ) ’
E"’."‘". Degeri=0 1 2 3 2 1 2 3 Sayma yénii
egert : : : : : : : YUKARI

Baslangi : ) : ) i . i
Ekran Degericé 7 6 5 6 7 6 5  Saymayéni
egeri ASAGI
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Amnrr ) Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Yukari dogru
vuuuuJ sayma yapar.
Ch-B girisinin Yukselen Kenarinda Yukari dogru sayma
yapar.

Ekran Baslangig

Degeri Degeri=0 1 2 3 4 5 6 7 Sayma yonii
: : S L ' YUKARI
Ekran Baslangig : : : : : : : -
Degeri Dederi=8 7 6 5 4 3 2 1 Sayma yénii
ASAGI

3
C3
C3
C3
C3

Cihaz Ch-B = 0 iken Ch-A girisinin Yukselen Kenarinda
Yukari dogru sayma yapar.

Ch-B = 1 iken Ch-A giriginin YUkselen Kenarinda Asagi
dogru sayma yapar.

cha —F LETLS LT F L

Ch-B YUKARI | ASAGI | YUKARI

Ekran Baslangic

seri Dederi=0 1 2 1 0 1 Sayma yénii
Degeri : : : - : YUKARI
Ekran Baslangi : : : ' ) R
.~ . Degeri=8 7 6 7 8 7 Sayma y6ni
Degeri ASAGI
ﬂl‘ll‘ll’lﬂS Cihaz ; x1 Faz Kaymali Sayma yapar.
LU ; y ymayap

(Incremental Enkoder igin)

Cihaz Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=0 iken Yukari
dogru sayma yapar.

Cihaz Ch-A Girisinin Cikan kenarinda Ch-B=1 iken Asagi
dogru sayma yapar.

Azalim Yonunde p A | } | } | } | } | >

ilerleme

ArtimYoninde o a M

ilerleme
Ch-B :
Baslangig 6 7 8 9 > Sayma yénii
Ekran pegeri=z5 6 : 7 : 8 : 9 : 10 YUKARI
Degeri -
7 : 6 5 4 ¢ Sayma yonii
Baslangic : : : : A$AGI
Ekran Degeri=8 7 6 5 4 3
Degeri

@ P-o-0 1 ,[000805 olarak segildiginde [P~ o - O4] parametresi olarak

secilmelidir aksi halde cihaz sayma yapmaz.




C3

C3
C

|
C3
C3
(

Cihaz ; x2 Faz Kaymali Sayma yapar.

Azalim Yoninde Ch-A m

( Incremental Enkoder igin)

Cihaz Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=0 iken Yukari
dogru sayma yapar.

Cihaz Ch-A Girisinin Cikan kenarinda Ch-B=1 iken Asagi
dogru sayma yapar.

Cihaz Ch-A Girisinin Dusen kenarinda Ch-B=1 iken Yukari
dogru sayma yapar.

Cihaz Ch-A Giriginin Dugsen kenarinda Ch-B=0 iken Asagi
dogru sayma yapar.

ilerleme oo >
Artim Yonunde Ch-A M
llerleme e
Ch-B — . = —
5 6 7 8 9 10 énii
Ekran Baslangig T > sagg‘:/i/lgru

Degeri Degeri=5

Ekran
Degeri Degeri =14

6789 101

14 13 1:2 1:1 1:0 9 Sayma yénii

ASAGI

=

Baslangic oo Do
1312 1110 9 8

3

[
_

C3

J

5
|

C
C3

Cihaz x4 Faz Kaymali Sayma yapar.

Azalim Yoniinde

ilerleme

Artim Yéniinde

ilerleme

Azalim Yoniinde

ilerleme

Artim Yoniinde

ilerleme

( Incremental Enkoder igin)

Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=0 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-A Girisinin Cikan kenarinda Ch-B=1 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-A Girisinin Dusen kenarinda Ch-B=0 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-A Giriginin Dusen kenarinda Ch-B=1 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin Cikan kenarinda Ch-A=0 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin Cikan kenarinda Ch-A=1 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin Disen kenarinda Ch-A=0 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin DUisen kenarinda Ch-A=1 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-A L S S S B S ‘>
Ch-A + * + * + *_>
Ch-B S JERE S (S S (R
i

6 7 8 9 1011 12 13 1415 16 o
R Sayma yoni

Ekran
Baslangic YUKARI

Degeri Degeri=5 6 7 8 9 10 1112 13 14 1516 17

Ekran Baslangig

Degeri Degeri=17 16 1514 1312 1110 9 8 7 6 5 >

olarak segildiginde parametresi

: 1615 1413 1211 10 9 8 7 6 L
: o o o . : o : Sayma yoni
ASAGI

veya

Pro-01 ,I000006
[m]

_n
[N}
olarak segilmelidir aksi halde cihaz sayma yapmaz.
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Hro-

"1 71| Kronometre icin Giris Tipi Fonksiyon Secimi. ]
L)L | (SADECE KROMETRE FONKSIYONUNDA GOZLENIR.)

Uuuudy g:pﬁ]rgmsme uygulanan isaretlerin , periyotlarinin élgimi

Ch-A

T T2 T3
< > <4+—> 4+“—>
Ekran Degeri 4
T1+T2+T3
T1+T2
™
0 >
AMmrr 1 Ch-Agirisine uygulanan isaretlerin pulse surelerinin dlgimu
(W NNy |
yapilir.
cha — 1 4 1 r
T T2 T3
< > 4+—> —>
Ekran Degeri 4
T1+T2+T3
T14T2
T1
0 B

nmmrr Ch-A ve Ch-B giriglerindeki yiikselen kenarlar arasindaki
vuuJuuy E zaman farki élgim degerlerinin toplami.

chA — 1 L1 L1 L

T1 T2 T3
> > >

Ch-B

Ekran Degeri 4

T1+T2+T3
T1+T2

T
0 >

Kronometre icin Giris Tipi Fonksiyon secimi parametresinde segcilen
olciimler,Zaman Birim ve Skala segimi parametresinde |[P-o-05] belirlenen
zaman tabanina gore yapilir.



®

'] Olgme Metodu Segimi. o _
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)
AMNMAMrr|  Cihazin Ch-Agirisine gelen isaretlerin Donds (Tur) zamanini
vuguuy Olculerek Frekans veya devir bilgisi hesaplanir.
MMmnn 1] Cihazn o Ch-A  girisine  gelen isaretlerin ~ Olgme
oo i periyodu |Pro-08 parametresinde belirlenen siire
icerisindeki pulse’lerini sayarak , frekans veya devir bilgisi
hesaplanir.

“Frekansmetre/Devir Olger ile ilgili uygulama &rnekleri” Béliim 7.8.1°de bu
metotlar detayli olarak agiklanmistir.
Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢alisir.

®

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Siiresi.
(ZAMAN ROLESI| FONKSIYONU DISINDAKI FONKSIYONLARDA
GOZLENIR.)

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriglerinin kabul edilebilir pulse suresini
belirler. Elektriksel gurultiden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen
surenin altinda kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmasi igin
kullamilir. [ZO0000]ile LU0 Z50) msn arasinda deger alabilir.
Parametre degeri[J 0000 0)olarak girildiginde Ch-Ave Ch-B girislerinde
slire korumasi yapilmaz. Parametre degeri yada
olarak girildiginde Reset ve Pause igin koruma suresi 2 ms. olarak kabul
edilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI fonksiyonlarinda ; Girig tipleri ve
fonksiyonlari parametresi [P-o-0 {; (000005, veya
secildiginde Ch-A ve Ch-B girislerinin pulse siiresi|[P-o-04Y] ; 0080000
olarak girilmelidir. Aksi halde Cihaz sayma yapmaz.

O _ — M C | ZamanBirimve Skala Secimi. ]
I R (ZAMAN ROLES|I ve KRONOMETRE FONKSIYONLARINDA
GOZLENIR.)
r l‘l'l'l MMM Cihaz Saat/ Dakika tabanindan sayma yapar.
vuuJuuy ‘dan [009959] Saat/dakika'ya kadar sayma
yapabilir.
mmmmr 1 Cihaz Dakika/ Saniye tabanindan sayma yapar.
SIS ‘dan [009359] Dakika/saniye’ye kadar sayma
yapabilir.
Ammmm 3l Cihaz Saniye/ Salise tabanindan sayma yapar.
vuuuuL ‘dan [D8033399] Saniye/salise’ye kadar sayma
yapabilir.
Ammmrn 3l Cihaz Saat/ Dakikatabanindan sayma yapar.
ogggd

‘dan[002359) Saat/dakika’ya kadar sayma

yapabilir.
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®

mammrnrgl Cihaz Saattabanindan sayma yapar.

[y Saatten [J§9939 saate kadar sayma
yapabilir.

mamnmmnnc| CihazDakika tabanindan sayma yapar.

WS N]E] N ] Dakika’dan [J99935] dakika'ya kadar sayma
yapabilir.

mammnmnmnc| Cihaz Saniye tabanindan sayma yapar.

uugugo

Saniyeden [J§9959] saniye’ye kadar sayma

Zaman Birim ve skala se¢imi yapildiktan sonra

yapabilir.

SET1 ve SET2

degerleri secilen zaman tabaninin alabilecegi maksimum degere uygun
degilse, Cihaz SET degerlerini otomatik olarak segilen zaman tabanina uyarlar.

O _ _ _ M| Cikis Fonksiyonlari.

o J !] (FREKANSMETRE/DEVIR OLCER FONKSIYONU DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)
Bu parametre BATCH SAYICI fonksiyonununda ile
arasinda deger alabilir ve calisma sekli farkhdir.

IDI-D - BE =UBBGBB Manuel Reset-1.

Cihaz sayma iglemine Manuel Reset aktif olana kadar
devam eder.

Ikig-2’nin Pulse Zamani [P-o- (7] dikkate alinmaz
Cikis-2’nin Pulse Z Pro- 17 dikkateal

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) [P-o- !5|=[000000
LI

Reset

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1

pulse zamani P-o- 15 (000000 ise Cikis-1 Manuel Reset aktif

olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse zamani |[Pro- {5
sifirdan farkliise Cikig-1, girilen pulse zamani sonunda pasif olur.

Sayllan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi SET2'nin Uzerinde de devam eder. Cikis-2 pulse zamani

dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda , Sayma deg@eri Toplam degere eklenir.
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yénii : P --> 0 (Asag1 dogru sayma) =
Reset M1 [

Set2

CJ
CJ
(-
(]
(-
C3

Cikis-1

o
A
u]

|
=

I
0
c

Cikis-1
r] Veya

-
1kis-2 L
Gllas Pro- 171

—

o

L

]

|

I

) i

coj|c
[ |
ol (&
ol (&
|

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikig-1
pulse zamani ise Cikis-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse zamani
sifirdan farkli ise Cikis-1 girilen pulse zamani sonunda pasif olur.

Sayilan deger[CG0 D00 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi[D00000] in altinda da devam eder. Cikis-2 pulse zamani
dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda , Sayma deg@eri Toplam degere eklenir.

o

11 1 Manuel Reset-2.

oy | (Cikig-2’nin Pulse Zamani dikkate alinmaz)

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde ¢alisir.

CJ

nrn
[N

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) |P-o- I5|=[000

Reset

o
L)
0
c3
3
c
cJ
c3

o

=

wn
w1
03 [
o
|
|
c3icy 53

(] I

Veya

[
[
CJ




Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikig-1
pulse zamani [Pro- 6] [CO0000 ise Cikis-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse zamani |Pro- 6
sifirdan farkl ise Cikig-1 girilen pulse zamani sonunda pasif olur.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi SET2 nin Uzerinde devam ETMEZ. Cihaz Manuel Reset

bekler. Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda, Sayma deg@eri Toplam degere eklenir.

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde ¢alisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asag1 dogru sayma) Pro- (9= [00C000 ]

L1 [

Reset

Set2

Set1

0

Cikis-1

Cikis-1
Cikisg-2

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikig-1
pulse zamani [Pro- 16| [CO0000 ise Cikis-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse zamani [Pro- i5
sifirdan farkl ise Cikig-1 girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
Sayilan deger [J00000) degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi [JO0000) ‘in altinda devam ETMEZ. Cihaz Manuel Reset
bekler. Cikis-2 pulse zamani [P-g- | 1] dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda, Sayma deg@eri Toplam degere eklenir.




mr -3.
N E) Manuel Reset-3

Cihaz sayma islemine Manuel Reset aktif olana kadar
devam eder.

(Cikig-2’nin Pulse Zamani dikkate alinir.)

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yénii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =
Reset I_I I_I |_|—

Set2 /

Cikis-1

Cikis-1 —

Cikis-2 .

Cikis-1 — —l Pro-1b =
Cikig-2 Pro- i1 =m

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger giriimisse sire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani Pro- {5

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi Manuel Reset aktif olana kadar devam eder. Cikis-2’'nin pulse
zamani sifirdan farkl ise slre sonunda Cikis-2 konum
degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset iglemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam degere eklenir.



SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Reset I_l I_l I_l

Set2

Cikis-1

Cikis-1
Cikis-2

Sayilan deger SET1 de@erine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger giriimisse slre
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani m
000000) ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi Manuel Reset aktif olana kadar devam eder. Cikis-2’'nin pulse
zamani Prg- {71 sifirdan farkl ise sure sonunda Cikis-2 konum
degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam degere eklenir.
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukan dogru sayma) [P-o- !9/ = (005000

Reset | l

| Pro= 15)=000000

[
Cikis-1
Cikis-2 1 [ Pro- 11)=[00000

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger giriimisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  |Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayllan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayilan
deger sifirlanir. Cikis-2'nin pulse zamani sifirdan farkl ise
sure sonunda Cikis-2 konum degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise
Cikis-2ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gergeklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-06 parametresi Otomatik Reset olarak
segilmisse ([DO0003, D00O0Y, [DOO0DS) veya [DODODE))

Pro- {1 sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.




SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asag1 dogru sayma) Pro- (9= [00C000 ]

Reset I_l
Cikis-1 [l Pro- 162000000
Cikis-1 Pro- !6|]=[000000
Cikis-2 Pro- 11000000
okisd — L | Pro- 16)=([000000)
Gikis-2 [ | Pro- (W=[000000

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikig-1
pulse zamanina sifirdan farkl bir deger giriimisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilandeger degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayilan
deger SET2 degerine esitlenir ve sayma islemitekrar baslatilir.
Cikig-2'nin pulse zamani sifirdan farkli ise siire sonunda
Cikis-2 konum degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber
pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-0b parametresi Otomatik Reset olarak

secilmisse ([005003), (000504, [00000Y) veya )

Pro- t1]: sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset

gerceklesmez.
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O JoFuouggg
SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.
Sayma yonii : 0 --> P (Yukan dogru sayma) [P-o- (3= [C203300)
Reset I_l
Sayllan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkl bir deger giriimigse sire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  [P-o- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.
Sayllan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi durdurulur. Cikis-2'nin pulse zamani sifirdan farkli ise
sure sonunda sayma degeri sifirlanir ve Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu
durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma getirilir.
SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlar Pro-06 parametresi Otomatik Reset olarak

secilmigse ([000003), (000004, 000005 veya )

Pro- {1 : sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.




SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) [P-o- !9)=[003500 !

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger giriimisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulsezamani  [P-o- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degigtirir.

Sayilan deger 335305 5) degerine ulastiginda Cikig-2 aktif olur. Sayma
islemi durdurulur. Cikis-2'nin pulse zamani sifirdan farkli ise
sure sonunda sayma degeri SET2 degerine esitlenir ve sayma islemi
tekrar baglatilarak Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif
ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-0b parametresi Otomatik Reset olarak
secilmigse ([0C000 3], [COC0G04], [D00005] veya )

Pro- t1]: sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukan dogru sayma) P-o- !9/ = (005000

Reset

Cikis-2

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulsezamani  [P-o- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur ve Sayma
degeri sifirlanarak devam eder. Ancak Aktlel deger goOstergesinde
SET2 degeri gbzlenir. Cikis-2'nin pulse zamani sifirdan farkli
ise sure sonunda Aktluel deder ekraninda gergek sayma degeri gozlenir
ve Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile
beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-0b parametresi Otomatik Reset olarak
secilmisse ([000003), 000004, [D00005] veya [J0000E])

Pro- {1 : sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.




SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) [P-o- !9)=[003500 !

Reset | l

Set2 .

Pro- [61#[C000500

Pro- [6]=[000000
Pro- 1000000

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkl bir deger giriimigse sire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  |Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur ve
Sayma de@eri SET2 degerine esitlenerek sayma islemine devam edilir.
Ancak Aktiiel deger gostergesinde degeri gozlenir. Cikis-
2’nin pulse zamani sifirdan farkl ise slre sonunda Aktlel
deger ekraninda gercek sayma degeri gozlenir ve Cikis-2 pasif hale
getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-0b parametresi Otomatik Reset olarak
secilmigse ([0C000 3], [COC0G04], [D00005] veya )

Pro- t1]: sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.
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Otomatik Reset-4

Cikis fonksiyonlari

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yénii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =
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Pro-15+ 000000
Pr o= 16)=000000)
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PFD‘ 1 liuuuuuu

Cikis-2

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulsezamani  [P-o- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur ve Sayma
degeri SET2’nin Uzerinde de devam eder, Cikis-2’'nin pulse zamani
Pro- 11 sifirdan farkl ise sire sonunda sayma degeri sifirlanir ve
Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile
beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Pro-Ub parametresi Otomatik Reset olarak

segilmigse ([000003), 0500504, (000005 veya )

Pro- {1 : sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.




SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) [P-o- !9)=[003500 !

Reset

Set2 -

Pro- 6]#[000000

Cikig-1 —— 1 L Pro- i6]=[0000CT)
I ] annnrr
Cikis-2 . | Pro- | '¢

Sayllan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkl bir deger girilmigse sire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  |Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur ve
Sayma degeri sifirin altinda da devam eder, Cikis-2'nin pulse zamani
sifirdan farkli ise slire sonunda sayma degeri SET2 degerine
esitlenir ve Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise
Cikis-2ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-0b parametresi Otomatik Reset olarak
secilmigse (000003, 000004, (000005 veya [D0000E])

Pro- {1 : sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.
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[P-o- IE]ve [P-o- {7]pulsezamanlari dikkate alinmaz.

SAYICI/ TOPLAM SAYICI icin asagidaki sekilde ¢aligir.
Sayma yénii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =

Reset

o #([000000) veya
(;|k|§-1—| I I_ Pro- I6/=000000

Sayllan deger SET1 degerine esit veya blyuk ise Cikis-1 aktif olur.
SET1 degerinden kuguk ise Cikis-1 pasifolur. Cikis-1 pulse zamani
dikkate alinmaz.

Sayilan deger SET2 degerine esit veya buyuk ise Cikis-2 aktif olur.
SET2 degerindenkiglk ise Cikis-2 pasifolur. Cikis-2 pulse zamani

dikkate alinmaz.

Manuel Reset islemi gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere
eklenir.

Sayma yoni : P --> 0 (Asagi dogru sayma) Pr-o- !59/= 00000

Reset I_l

Sayllan deger SET1 degerine esit veya kuguk ise Cikis-1 aktif olur.
SET1 degerinden buyuk ise Cikis-1 pasifolur. Cikis-1 pulse zamani
dikkate alinmaz.

Sayilan deger degerine esit veya kiiclik ise Cikis-2 aktif olur
000000 degerinden blylk ise Cikis-2 pasif olur.Cikis -2 pulse zamani
Pro- 1|dikkate alinmaz.

Manuel Reset islemi gergeklestiginde , Sayma degeri Toplam degere
eklenir.

@ Aynianda azalan veya artan yonde sayma yapan sistemlerde tercih edilir.
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M
L Cikig-2’nin Pulse Zamani dikkate alinmaz.
ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin asagidaki sekilde calisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) [P-o- (S]= (000000
Reset I_I
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CJ||C3l [E3] [E2
CJ||C3l [E3] [E2
CJ||c3l [C3] [E2
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Sayilan deger SET1 degerine esit veya buyuk ise Cikis-1 aktif olur.
Cikis-1 pulse zamanina sifirdan farkl bir deger girilmisse
suire sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani [P-o- {5
ise Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda pasif olur.

Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda Sayma dederi sifirlanir ve
Cikig-2 aktif olur. Cikig-2 , Sayma degeri SET2 degerine yeniden

ulasana kadar konumunu degistirmez. Cikis -2 pulse zamani
dikkate alinmaz.

Not: Cikis-1 ve Cikig-2 donusumli olarak aktif olur.

Sayma yoni : P --> 0 (Asagi dogru sayma) Pr-o- !5/= 00000
Reset I—I

Set2

Set1

0

Gikig-1 Pro- I6]#[000000)

Gikig-1 Pro- (6]=[000000)

Cikis-2 1 [ | | #[005000)veya
Pro- {1=[C00000)

Sayilan deger SET1 degerine esit veya kuguk ise Cikis-1 aktif olur.

Cikis-1 pulse zamanina sifirdan farkh bir deger girilmisse
suire sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani [P-o- {5
ise Sayma degeri degerine ulastiginda pasifolur.
Sayma degeri degerine ulastiginda Sayma degeri SET2
degerine esitlenir ve Cikis-2 aktif olur. Cikis-2 ,Sayma degeri
degerine yeniden ulasana kadar konumunu degistirmez. Cikis -2 pulse

zamani dikkate alinmaz.
Not: Cikis-1 ve Cikis-2 donusumli olarak aktif olur.
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BATCH SAYICI icin Cikis Fonksiyonlari.

Manuel Reset

BATCH SAYICI icin agsagidaki sekilde ¢alisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukan dogru sayma) [P-o- !5|= 000500

Cikig2 I ........ I. ........ I ........ .I ........ .I ......... ' ..... Zerenanes |—|P"D' 000000
SET1

Batch

degeri

Sayilan deger SET2 deg@erine ulastiginda Sayma degeri sifirlanir ve
Cikis-2 aktifolur.Pro- 11 [DO0000) ise Cikis-2 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-2 pulse zamani |[Pro- {1
sifirdan farkliise Cikis-2, girilen pulse zamani sonunda pasif olur.

Cikis-2’nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda ¢ikan Batch Sayma
degerinin “1” arttirmasi demektir. Cikis-2’'nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1 pulse zamani
ise Cikis-1 Manuel Reset aktif olana kadar konum

degistirmez. Cikis-1 pulse zamani sifirdan farkl ise Cikig-1
girilen pulse zamani sonunda pasif olur.



BATCH SAYICI icin agsagidaki sekilde ¢alisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) Pro- (5= {00000 !

--------- '----..--I..----..-l--..----..I---..----'----.:,.----..-- m ¢

Batch

Sayilan deger degerine ulastiginda Sayma degeri SET2
degerine esitlenir ve Cikis-2 aktifolur. [P-o- {1 |[0080000) ise Cikis-2
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-2 pulse
zamani |P-o- {71 sifirdan farkli ise Cikis-2 , girilen pulse zamani
sonunda pasif olur.

Cikis-2’nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda ¢ikan Batch Sayma
degderinin “1” arttirmasi demektir. Cikis-2’'nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1 pulse zamani |Prg- 5
ise Cikis-1 Manuel Reset aktif olana kadar konum
degistirmez. Cikis-1 pulse zamani sifirdan farkli ise Cikig-1
girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
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BATCH SAYICI icin agsagidaki sekilde ¢alisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukan dogru sayma) [P-o- (5= 0300500

Sayma

Cig2 .| ......... |. ........ I ......... I ......... .l ......... l ............... |—|PFD‘ M £000000

Batch

Sayilan deger SET2 deg@erine ulastiginda Sayma degeri sifirlanir ve
Cikig-2 aktifolur.P-o- 171 [O0O0000 ise Cikis-2 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-2 pulse zamani
sifirdan farkliise Cikis-2 , girilen pulse zamani sonunda pasif olur.

Cikis-2’nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda ¢ikan Batch Sayma
degerinin “17 arttirmasi demektir. Cikis-2’nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur ve Batch Sayma degeri otomatik
olarak sifirlanir . Cikis-1 pulse zamani |[Pro- 15/ [000000) ise Cikis-1
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse
zamani |Pro- G sifirdan farkli ise Cikig-1 girilen pulse zamani
sonunda pasifolur.




Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) P-o- (5= {00000 !

Sayma

Clis2 .| ......... |. ........ I. ......... I ......... .I ......... l ..... ereennees |—|PFD‘ M £000000

Batch

i —— I Pro-ICl< 000000

Sayilan deger degerine ulastiginda Sayma degeri SET2
degerine esitlenir ve Cikis-2 aktifolur. [P o - {71 [D00000] ise Cikis-2
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-2 pulse
zamani [Pro- {1 sifirdan farkli ise Cikis-2 , girilen pulse zamani
sonunda pasifolur.

Cikis-2’nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda ¢ikan Batch Sayma
degerinin “17 arttirmasi demektir. Cikis-2’nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur ve Batch Sayma degeri otomatik
olarak sifirlanir . Cikis-1 pulse zamani [P-o - 5] [008000) ise Cikig-1
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse
zamani |Pro- 16 sifirdan farkli ise Cikis-1 girilen pulse zamani
sonunda pasifolur.




Girig Sinyali Sifirlama Zamani (Time Out) ]
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Ch-A girisine bu parametrede girilen slre kadar herhangi bir isaret
uygulanmazsa Aktlel deger ekranindaki sayma degeri sifirlanir.
00000 1 ile [J80099) snarasindadeger alabilir.

parametre gozlenir.

@ Olgme Metodu Segimi parametresi olarak segilmis ise bu

Frekansmetre / Devir 6lcer Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢alisir.

(] i
[ |

-
o

Olgme Periyodu o _
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Ch-A girisinden uygulanan isaretin , tanimlanan sure igerisindeki Pulse
adedisayilir.
OO000 1] ile [CO0Y55) snarasinda deger alabilir.

Olgme Metodu Segimi parametresi olarak segilmis ise bu
parametre gozlenir.
Frekansmetre/Devir 6lcer Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢galisir.

0 _ _ _nr
[ |

[

I

Cikis-1 Fonksiyonu o ]
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

mnn
()

mr
ooy

M| Kalici Cikis sekli segilmis olur. (Latching). Manuel Reset
uygulanana kadar Cikis-1 konum degistirmez.

Cikis-1 fonksiyonu kalici ( Latching ) secili

A

SET1 /\ /

N/

v

Cikis-1 Q I—I
[

Reset

92



Kalici olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen
cikig sekli secilmis olur.

amnnrn
ooy

——

Cikis-1 fonksiyonu kalici olmayan (Non- Latching) segili

A

SET1

SET1 - HYS1
Cikis-1 4|—|—| I_I
ammmm 3l Cikis-1 Alarm Cikisi olarak secilmis olur. Detayh bilgi igin
LRI AL Cikis-1icin Alarm fonksiyonlari [P-g- | I] parametresine
bakiniz.

@ Frekansmetre/ Devir 6lgcer Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢calisir.

'l:i - Cikis-2 Fonksiyonu

I L .
I L] (SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA

(]

GOZLENIR.)

Annrrr Kalico Cikis sekli segilmis olur. (Latching). Manuel Reset
vuuJuuy uygulanana kadar Cikis-2 konum degistirmez.

Cikig-2 fonksiyonu kalici ( Latching ) segili

A

SET2 /\ /

A\

v

Cikig-2 Q I—I
[

Reset

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢calisir.
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Kalici olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen

Cikis-2 fonksiyonu kalici olimayan (Non- Latching) segili

mInInInIn
UuUUY 1 os seklisegilmis olur.
A
SET2
SET2 - HYS2
Cikig-2 —|—|

v

I

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢calisir.

Cikis-1icin Alarm Fonksiyonlari

L | C :
0 I 1] (SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA

GOZLENIR.)

Pro-0Y] Cikis-1fonksiyonu parametresi,Alarm Cikisi C0000C°
olarak se¢ilmis ise Cikig-1 bu parametreye gore aktif olur.

Anrrrn|  YiksekAl .
HHHHRE uksek Alarm
Cikis-1
ON < O
OFF e »
Set1-Hys1 Set1
Sayma Dc;geri
mammmr 1 Duasuk Alarm.
ooy
Cikis-1
ON o >
OFF ‘ o
Set1 Set1+Hys1

Sayma Dégeri

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢calisir.
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marmmnn H’J SapmaYiiksek Alarm.
oo uc

Cikis-1
A
ON < o
OFF © >
T - Hys1 Set1+Set2
Set2

>

Sayma Dégeri

Ammrnr 2l SapmaDusilik Alarm.
ooog3d
Cikis-1
ON O 4
OFF ¢ I
Set2-Set1 + Hys1 T
Set2
Sayma Dégeri
ammnrgl SapmaBand Alarm.
oo
Cikis-1
A
ON ‘ >
OFF ¥ 4

- Hys1 Set2-Set1 | Set1+Set2  + Hys1
Set2

>

Sayma D(;Qeri

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girigi ¢calisir.

Q0
|

Cikig-1icin Histerisiz

— o :
L | (SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIiYONUNDA

D
|

GOZLENIR.)

Cikis-1 icin Histerisiz degerinin tanimlandigi parametredir. Cikis-1
Kalici olmayan gikis (Non-Latching) olarak segilmis ise kullanilir.

ile [§50000)arasinda deger alabilir.

@ Frekansmetre / Devir 6lgcer Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢calisir.




o -
e

Cikis-2 igin Histerisiz L ]
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Cikis-2 icin Histerisiz degerinin tanimlandiyi parametredir. Cikig-2
Kalici olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak secilmis ise kullanilir.
000000 ile §580000)arasinda deger alabilir.

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girigi ¢galisir.

£

Cikis -1 Caligsma Sekli

|
C3

C3

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.

C3
C3

Ca C
C3

C3
I |
C3

Cikis - 1 Normalde Enerjili.

——

T
O
|

LN

Cikis -2 Calisma Sekli

C3

Cikis - 2 Normalde Enerjisiz.

C3
C3

|
C3 €3

I | |

C

Cikis - 2 Normalde Enerjili.

C3
C3 |E3

D_D_

-— e
)
‘l

9
O
|

=

[

Cikig-1 Pulse Zamani

Cikis-1’in aktif kalacagi sureyi belirler.
0000.00ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir.
0000.00 saniye girilmesi durumunda suresiz ¢alisma segilmis olur.

Detayl bilgi igin Cikis fonksiyonlarinin agiklandigi boélime
bakiniz.

Cikis-2 Pulse Zamani

Cikis-2’nin aktif kalacagi sureyi belirler.
0000.00ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir.
0000.00 saniye giriimesi durumunda suresiz galisma secilmis olur.

Detayli bilgi igin Cikig fonksiyonlarinin agiklandigi bélime
bakiniz.

Kontrol Baglangici o ]
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Cikislarin Kontrol edilmesi bu parametreye gore yapilir.

C3

B Cihaza Eneriji verildiginde kontrol islemi baglatilir.

C3

C3 |C3

Sayma degeri SET1 degerine ulastiginda kontrol islemi

baslatilir.

I O |
C3 C3

C3

I O |
C3 .3

(|

Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda kontrol islemi

baglatilir.
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I
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I
-l

Cihazin SaymaYonu L _ ]
(FREKANSMETRE / DEVIR OLGCER FONKSIYONU DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

—
—

C3

u

A

NINIR
[
r

]
()N

o | |

m
[N
m
o

C3

Artan yonde Sayma. (0 --> Preset’e )

Azalan yonde Sayma. ( Preset'den-->0 )

SAYICI / TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI fonksiyonlarinda , Giris Tipleri ve

fonksiyonlari parametresi P-o-0 | : [£00000) veya secilmis
ise Cihazin sayma yonu Pro- 15/ parametresi kullanici tarafindan
gozlenmez.
I _ _ _ 11| Gostergeicin NoktaPozisyonu ] ]
I I O L UJ)] (ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE FONKSIYONLARI DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

BBBBBB Nokta pozisyonu Aktif degildir. Ekran gérinima |J00000

B BBD B 'l Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gorinim | OO0 00

nn'jnn . . s ) as ) nn'—'nnn

R E) Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gorinimi U U U U

A : : e e AT

BLI’BBBB Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gérinimu |J U UL U U

i : : e
B BB B B _'l Nokta pozisyonu Aktif. Ekran géranimi |[J 0000 0
J_ _ _ 1 1| VeriKayit o _ _
I I L L ] (FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONU DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

B BBB B ,l_-,l Enerji kesintisi durumunda Aktliel deder ekranindaki sayma
degeri Kalici hafizaya kaydedilir. Cihaz Enerjilendiginde
kaldigi yerden galismasina devam eder.

aorrn ji intisi i bi )

IR Enerji kesintisi durumunda herhangi bir kayit yapiimaz

Cihaz enerjilendiginde Ekran degeri olur.
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0 _ _ _ 7| SET1Cahgma SekliSegimi ]
o |y . (SADECE SAYICI / TOPLAM SAYICI FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)
BBBE“—IB Mutlak Calisma secilmig olur. SET1 degeribagimsiz olarak
= ile [§39998] arasinda herhangi bir degere
ayarlanabilir.
BDBBU 'l Ofsetli calisma secilmis olur. SET1 degeri SET2 degerine
bagli £ Ofset olarak tanimlanabilir (SET1=SET1+SET2)
Ornegin ; Ofset SET segilmis iken;
Setekranlarinda SET1=5000; SET2=10000 olsun.
Bu durumda Cihaz Cikis-1'i ;
SET1 = 5000 + 10000 = 15000 degerine gore aktif veya
pasif eder.
Ornegin ; Ofset SET segilmis iken;
SET1 degerinin ayarlandigi bélumde (Bkz. Boélim 7.3)
6.Basamak degeri , Arttirma butonu ile “-” karakteri gelecek
sekilde ayarladiktan sonra SET1 de@eri kaydedilirse ;
Setekranlarinda SET1=-05000; SET2=10000 olur.
Bu durumda Cihaz Cikis-1'i;
SET1 = SET1+SET2 hesabinauyarak;
SET1 = -5000 +10000 = 5000 degerine gore aktif veya
pasif eder.
::l o= 'j :'I Haberlesme Erigim Adresi
— — — Cihazin haberlesmede sirasinda kullandigi Cihaz erigim adresidir.
00000 1 ile 08024 1) arasinda deger alabilir.
I _ _ _ 1| Modbus Protokol Tipi secimi
U _ 1
mINInInINIn] i Una
R El:rl}:ﬁlr:.abeﬂ%me sirasinda ASCII haberlesme protokolint
AMrrr 1) Cihaz haberlesme sirasinda RTU haberlesme protokolUn(i
UUUUY YU anr,
I _ _ _ JIZ | Haberlesme Parity Secimi
U R S |
nannrmn i i :
R Haberlegsme sirasinda Parity Kontroli YOK
BDBBU 'l Haberlesme sirasinda Tek Parity kullanilir. (Odd Parity)
nanmnmn3a i i : [
HhHh- Haberlesme sirasinda Cift Parity kullanilir. (Even Parity)
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Haberlesme iletisim Hizi

c3

I |

I | | |

I | | |

|
I | O [ | |

C3l (T3] [C3] |E3
(|

C3 |E3

|
C3

C3 €3

C3
C3
=

O
I

O~ C

Cihaz haberlesmeyi 1200 Baud Rate hizinda yapar.
Cihaz haberlesmeyi 2400 Baud Rate hizinda yapar.

Cihaz haberlesmeyi 4800 Baud Rate hizinda yapar.

Cihaz haberlesmeyi 9600 Baud Rate hizinda yapar.

Cihaz haberlesmeyi 19200 Baud Rate hizinda yapar.

Haberlesme Stop Biti Se¢imi

(|

C3
C3

C3 (C3

C3 (C3

C3
I | |
C3
(N

Ca €3
C3

C3

I | R
Ca €3
Ca &3

=

M

Haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanilir.

Haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanilir.

Cihaz Gzerinde Reset ve Set korumasi uygulanmaz.

Sadece RESET Butonu korumasi aktiftir. Cihaz Uzerinden
Reset Butonu kullanilarak Aktluel Sayma degeri silinemez.
Cihazin Aktlel sayma degeri RESET Girisine pulse
uygulayarak silinebilir.

SET1 ve SET2 degerleri degistirilemez.

Tam Koruma ; Reset korumasi aktiftir ayrica SET1 ve SET2
degerleri degistirilemez.

SET1 degeri degistirilemez.

SET2 degeri degistirilemez.

Frekans/Devir Olger Garpim Katsayisi _
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Parametredegeri |[O0000 1) ile [J05595] arasinda deder alabilir.
Sayma degderi bu parametrede girilmis olan deger ile garpilir.

ise garpma islemi gerceklesmez. Sayilan darbe sayisi ayni
sekilde gostergeye yansitilir.
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0 _ _ _ 01| CarpimKatsayisi _ .
U N (ZAMAN ROLESI ve KBONOI\_IIETRE FONKSIYONLARI DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

Parametre degeri ile arasinda deger alabilir. Bu
parametrede yapilan her degisiklik cihazin saymaya baglamasiyla
birlikte degerlendirilir.

Carpma islemi gerceklesmez. Sayilan darbe sayisi ayni
sekilde gostergeye yansitilir.

J_ _ _ O | Program Sifresi
U R e |

Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.
000000 ile \[D0OS55959] arasinda deger alabilir.

Bu deger ise Program parametrelerine giriste sifre soruimaz.
Programlama Butonuna basildiginda ilk dnce ekrani gelir.

Bu deger “ 0”dan farkh iken Program parametrelerine erisim
sirasindaki sifre ekraninda ;

1-Kullanici degeriniyanlis girerse :

Parametre degerlerini gdremeden Ana ¢alisma ekranina doner.

2-Kullanici sifresini yazmadan Enter butonu ile Programlama
bolumune girerse (Parametreleri gozlemek amaciyla):

Program sifresi parametresi disindaki tim parametre dederlerini
gorebilirancak parametrelerde herhangi bir degisiklik yapamaz.

(Bkz. Bolim 9. EZM-9950 Programlanabilir Timer & Counter
Cihazindaki Hata Mesajlari (2))

9. EZM-9950 Programlanabilir Timer & Counter Cihazindaki Hata Mesajlari

1- Cihazin Calisma Fonksiyonu belirten ve Cihazin Ust

kapaginin altinda bulunan DIP Switch’in konumu hatali.

I I Detayli bilgi igin Bolim 2.8’e “DIP Switch’le ¢alisma
AL Fonksiyonunun segimi” bolimine bakiniz.

2- Programlama bélimuine giriste bir sifre degeri varken;

Kullanici , sifre bélimune herhangi bir deger girmeden , sadece ONAY butonunu kullanarak ,
Programlama bolumune gegis yapabilir.

Kullanici Programlama béliimiinde Programlama Sifresi Parametresi harig tim
parametreleri gorebilir ancak ilgili program parametrelerinde degisiklik yapamaz. Programlama
bolimune giriste , Sifrenin dogru olarak girildigi durumlarda parametrelerin en yuksek degerlikli
basamagi yanip sonerken, sifrenin girilmedigi durumlarda bu yanip sonme islemi gergceklesmez.
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| Sifre Ekran

| J L) Ekrani ] oo '—'P treni
L EGRLL S | arametrenin
L0 2 e _— 4450 0 e alabilecegi,en
yuksek deger
basamagi ;

SIOICGISIOIS &) () () () (=) [l igin & vasamal
anip soner.
=) =) =) =

Sifre bolimine

PROG butonuna bastiginizda herhangi bir sifre

Program bolumune girig igin sifre yazmadan

sorulacaktir. ONAY butonuna
basiniz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI |7}
FONKSIYONU igin 'l

i1 1 Giris Tipleri ve
[ | Fonksiyonlari

107
LV 0 Herhangi bir yanip sonme
islemi gerceklesmez.

. ONAY butonuna basarak ,
Program Sifresi hari¢ tim
I : Program parametrelerini
: gorebilirsiniz.

SAYICI/ TOPLAM SAYICI (T _ _ _ T3 ) Carpim Katsayisi
FONKSIYONU igin [ (] |

;rl?rgrairril;:ns;)ggmﬂnden Parametreler arasinda

dolasmaya devam etmek
Butonuna basiniz. icin ONAY butonuna
| ‘ . basmaya devam ediniz.

e rr 0 _ 1
[y | U I |

SICICIBICIS SICICISICIS
S = S =)

Calisma Ekrani Giris Tipleri ve
Fonksiyonlari
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3- Aktuel Ekran deg@erinin yanip sénmesi ve cihazin
sayma yapmamasi durumu;

Cihazin Sayma degerlerinden herhangi birisinin
Maksimum Sayma sinirini agmasi durumunda ortaya
cikar.

(Sayici/Toplam Sayici Fonksiyonunda ,Toplam Sayma
degeri - Batch Sayici Fonksiyonunda Batch Sayma
Degeri)

RESET Butonu kullanilarak , Sayma degerleri ile birlikte
bu uyari ekrani da silinebilir.

4- Aktuel Ekran degerinin yanip sonmesi ve cihazin
saymayapmamasi durumu;

Cihazin Sayma degerlerinden herhangi birisinin
Minimum Sayma sinirini asmasi durumunda ortaya
cikar.

(Sayici/Toplam Sayici Fonksiyonunda ,Toplam Sayma
degeri - Batch Sayici Fonksiyonunda Batch Sayma
Degeri)

RESET Butonu kullanilarak , Sayma degerleri ile birlikte
bu uyari ekrani dasilinebilir.

10. Spesifikasyonlar

Cihaz Turu
Fiziksel Ozellikler

Koruma Sinifi
Agirhik
Ortam Sartlari

Stoklama / Ortam sicakhgi
Stoklama / Ortam nem orani
Montaj Tipi

Asiri Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik

Calisma Periyodu

Besleme Voltaji Ve Giicu

: Programlanabilir Timer & Counter Cihazi
: 96mm x 96mm x 87.5mm 1/4 DIN 43700 Panel montaiji

icin Plastik koruma. Panel kesiti 92x92mm.
Kutu Montaji Tip-1.

: Onden 1P65, arkadan 1p20.
: Yaklagik olarak 0.34 Kg.
: Deniz seviyesinden 2000 metre yukseklige kadar, yogun

nem olmayan ortamlarda.

:-40°Cile +85°C /0 °Cile +50 °C arasinda.

: 90 % max. (Yogunlagsma olmayan ortamda)

: Sabit montaj kategorisi.

| B

. II. Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
. Sarekli.

:100-240 V ~ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 6VA

24V ~_ (-%15 / +%10) 50/60 Hz. 6VA
24V == (-%15 | +%10) 6W
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Dijital Giriglerin
Elektriksel Ozellikleri : Nominal Giris gerilimi : 16 VDC @ 5mA
Maksimum uygulanabilecek gerilim : 20 VDC
Lojik 1 minimum seviye : 3 VDC
Lojik 0 maksimum seviye : 2 VDC
Maksimum Giris Frekansi : Sayici / Toplam Sayici ve Batch Sayici icin ;
Pro-01 =0,1,2ise 6000Hz
Pro-01 =3,4ise 4000Hz
Pro-01 =5,6 ise 3500Hz
=7 ise 2000Hz
Frekansmetre / Devir Olger icin ; 10kHz
Pro-0H72Z[C00000) ise 30Hz
Opsiyonel Cikis Modulleri :-EMO-900 Rodle ¢ikis modull :Rezistif YUkte 5A@250V~~
100.000 anahtarlama (Tam Yukte)
-EMO-910 SSR surlcu ¢ikis modulu
(Maks. 26mA, 22V ——)
-EMO-920 Dijital (Transistor) ¢ikis modulu
(Maks. 40mA@18V —)
Standart Haberlesme Modiili  : EMC-900 RS-232 Haberlesme Modulu
Opsiyonel Haberlegsme Moduliu : EMC-910 RS-485 Haberlesme Modulu

Haberlesme Protokolii : MODBUS-ASCII veya RTU

Aktliel Deger Gostergesi : 13.2 mm Kirmizi 6 dijit LED Gdosterge

Set Gostergesi : 8 mm Yesil 6 dijit LED Gosterge

LED Gostergeler : S1 (Set1 degeri), S2 (Set2 degeri) , O1 , O2 (Kontrol
veya Alarm Cikis ) LED leri,

Uyumlu Standartlar : UL (Dosya Numarasi: E 254103), [, C€

11. Diger Bilgiler

Uretici Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtag Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224) 261 1900
Fax : (224) 261 1912

Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.
Demirtag Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No:6 16369 BURSA

Tel :(224)261 1900
Fax : (224) 261 1912

@ = m Ko Emko Elektronik drtinlerini tercih ettiginiz igin tesekklir ederiz.
Teknoloji ortaginiz www.emkoelektronik.com.tr
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