
Eingefahren:425mm/Ausgefahren:675mm
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M=Permanentmagnetmotor; R=Potentiometer
S2=Endschalter für Bewegungsrichtung Einfahrt"
S1=Endschalter für Bewegungsrichtung "Ausfahrt"
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- ohne Einklemmschutz
- Potentiometer 10kOhm

Abweichungen gegenüber der Grundausführung:

D.011 759Typenschild-Nr.:
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(Art.-Nr.:)

LBM24.17SPEZIFIKATIONSBLATT
MECANO

PHOENIX

RS30.08.2002LBM24.17
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N

21
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2000

LBM24.17
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No.
Hubkraft:

24
LBM24.17

LAMBDA-MED

.
Zugkraft:         N
Art.-Nr.:

W-Aufn.170
Hub:7,0

DC
A

Volt
IP66
24

LBM24.17Type

Spannung :      V
Type        :
nach Baukasten
Baugruppe:
PHOENIX-Elektrozylinder

21
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2000

2 fest

IP66

mm
mm/s

N
N

Endschalter:
Schutzart DIN40050
Umgebungstemperatur:
Schalthäufigkeit
Verdrahtungsplan
Schema
Massbild
Potentiometer 10 kOhm
ohne Einklemmschutz 
Hubgeschwindigkeit :
Hublänge               :
Hubkraft (Zug)       :
Hubkraft (Druck)    :
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